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1 ENNAKKOTIEDOT

1.1 OPPAAN LUKEMINEN JA KAYTTO

1.1.1 OPPAAN MERKITYS

Kdyttoopas on laitteen tdydentava osa ja se on sadilytettava
koko sen kayttdian ajan ja valitettava mahdolliselle uudelle
kayttajalle tai seuraavalle omistajalle.

Kaikki tassa kayttboppaassa olevat ohjeet on suunnattu niin kdyttajalle
kuin asiantuntevalle teknikolle laitteen oikeaoppista ja turvallista
asennusta, kaynnistysta, kayttda ja huoltoa varten.

Epaselvyyksien tai ongelmien sattuessa ota yhteytta asiakaspalveluun.

1.1.2 OPPAAN SAILYTYS

Handter manualen forsiktig og med rene hender, for 8 unnga skade pa
innholdet.

lkke fjern, riv ut eller skriv om deler av manualen.
Oppbevar manualen pa en plass som er beskyttet mot fukt og varme.

Oppbevar denne manualen sammen med alle vedleggene pa en plass
som er tilgjengelig og kjent for alle operatarene.

Alle prosedyrer for bruk og vedlikehold av maskinens kommersielle
deler som ikke finnes i denne manualen er beskrevet i de tilhgrende
publikasjoner som felger med denne.

1.1.3 TIEDONHAKU OPPAASTA

Tama kayttdopas koostuu seuraavista osista:
* LAITTEEN KUVALLA VARUSTETTU KANSILEHTI
+ TUOTTEEN ASENNUS JA KOKOONPANO

+ VAROITUKSET, TUOTETTA KOSKEVAT TURVALLISUUS- JA
KAYTTOOHJEET

« LITTEET
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1.1.4  TEKIJANOIKEUDET

Tama kayttoopas sisaltaa salaisia VALMISTAJAN omaisuutta olevia
teollisia tietoja.

Kaikki oikeudet pidetdan ja ne voivat olla suojattuja muiden lakien ja
sopimusten omaisuutta koskevilla tekijanoikeuksilla.

Tassa kayttooppaassa olevien tekstien ja kuvien kopiointi taysin tai
osittain on kiellettya ilman VALMISTAJAN kirjallista suostumusta.

1.1.5 TIETOA KUVISTA JA SISALLOISTA

Tassd oppaassa olevat kuvat ovat esimerkinomaisia, ja niiden tehtavana
on selvittaa kayttajalle paremmin esitelty aihe.

Valmistajavoitehdamuutoksiatahanasiakirjaanilmanennakkoilmoitusta,
mutta kdyttoturvallisuustiedot pysyvat muuttumattomina.

1.1.6 OPPAAN PAIVITYS

Rajoittamatta kuvatun laitetyypin padominaisuuksia, Valmistaja varaa
oikeuden tulevaisuudessa tehda milloin tahansa tarvittavia muutoksia
laitteen osiin, yksityiskohtiin ja lisdvarusteisiin, jotka se nakee sopiviksi
tuotteen ominaisuuksien parantamisen kannalta tai valmistuksellisten
tai kaupallisten vaatimusten vuoksi.

Rev.0 16/11/2021
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1.1.7 SYMBOLIT - MERKITYS JA KAYTTO

Tassa kayttboppaassa kaytetaan joitakin symboleja lukijan huomion
herattdmiseksija alleviivaamaan joitakin sen kasittelya koskevia tarkeita
nakokohtia.

VAARA
Ilmoittaa vaarasta, joka voi aiheuttaa jopa kuolettavan vamman.
Q Talla symbolilla merkittyjen varoitusten huomiotta jattdminen
voi aiheuttaa vakavan vaaran kdyttdjdalle ja/tai Idhelld oleville
henkiléille.
VAROITUS
Ilmoittaa laitteelle tai tyostettdvdlle tuotteelle aiheutuvasta
Q vaarasta.
Talla symbolilla merkittyjen varoitusten huomiotta jattdminen
voi aiheuttaa laitteen toimintahdiriéité tai vahingoittumisen.
HUOMIO

Antaa kaytédnnbllisia tietoja tai ohjeita laitteen kéyttéén sen eri
toimintavaiheissa.

Fromm
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1.2 OPPAAN KOHDEHENKILOT
LAITTEEN KAYTTAJA/OHJAAJA:

A

T

L1 Kayttdja, joka kykenee suorittamaan helpoimmat saddot asianmukaisen
laitteen kayttoa koskevan valmennuksen jalkeen.

o HUOLTOMEKAANIKKO:

Ty

L2 Pateva teknikko, joka pystyy kayttamadn laitetta kuten laitteen ohjaaja

' ja kasittelemaan mekaanisia osia saatoa, huoltoa ja korjausta varten. Ei

pateva kasittelemaan jannitteen alaisia sahkolaitteita.

A SAHKOHUOLTOMIES:

T

L Pateva teknikko, joka pystyy kayttamaan laitetta kuten laitteen ohjaaja ja
tekemadan saatdja seka kasittelemaan sahkojarjestelmia niiden huoltoa
ja korjausta varten.

N VALMISTAJAN ERIKOISTEKNIKKO:

TV

i Valmistajan tai tdman edustajan pateva teknikko, joka pystyy kayttamaan
laitetta kuten laitteen ohjaaja, kasittelemaan mekaanisia ja sahkadisia
osia niiden saatda, huoltoa tai korjausta varten seka suorittamaan
kdyttajan kanssa sovittuja monimutkaisia toimenpiteita.
ALTISTUNUT HENKILO:

L Kuka tahansa henkild, joka oleskelee kokonaan tai osittain vaarallisella

alueella.

6 Rev.0 16/11/2021
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TURVALLISUUSJAONNETTOMUUKSIEN
EHKAISY

YLEISET TURVALLISUUSVAROITUKSET

Ennen tyon aloittamista kayttajan on tunnettava tdysin kaikkien laitteen
ohjausten sijainti ja toiminta seka laitteen ominaisuudet; tarkista
paivittain kaikki laitteessa olevat turvalaitteet.

+ Ennen tyojakson aloittamista kayttajan on varmistettava ettei

VAARALLISILLA ALUEILLA ole ALTISTUNEITA HENKILOITA.

+ Tybnantajan onannettava kdyttoon ja edellytettava kaytettavaksi

henkilonsuojaimia, jotka on maaritetty direktiivissa 89/686/
ETY (ja sellaisena kuin se on muutettuna). Laitteen kayton ja
huollon aikana on pakollista kdyttaa henkilonsuojaimia, kuten
turvakenkia ja haalaria, jotka on hyvaksytty onnettomuuksien
ehkaisyn kannalta.

- Tybalueen lattian on pysyttava aina vapaana esteista tai maassa

olevista kiinteista tai nestemaisista jatteista.

- Laitteen ollessa tydstdvaiheessa on kielletty siirtymdsta lahelle

laitteen liikkuvia osia kuten lahelle kelkkaa ja pyorivia osia.

+ On kiellettyd kaynnistaa laitetta automaattisessa tilassa ilman

kiinteita ja/tai lilkkuvia suojia.

+ On ehdottomasti kiellettya estda laitteeseen asennettuja

turvalaitteita.

-+ Saatotoimenpiteet vahaisilla turvalaitteilla on annettava yhden

ainoan henkilon tehtdvaksi ja toimenpiteiden aikana laitteelle e
saa paastaa valtuuttamattomia henkildita.

- Laitteen asennuspaikka ei saa olla varjoisassa tilassa, kirkkaassa

kohdevalaistuksessa eika tilassa saa olla valkkyvia valoja, jotka
voivat aiheuttaa vaaratilanteen. Viimeksi mainitun valon on
oltava yhtendinen ja valaistusarvon on oltava alle 200 Ix.

+ Laitevoitoimiaulkotiloissa+5°Cja+40°Cvalisessa lampatilassa.

- Laitetta saa kayttaa ainoastaan asiantunteva ja pateva

henkil0sto.
VAARA
LAITTEELLA SAA TYOSKENNELLA VAIN YKSI KAYTTAJA KERRALLAAN,
A ON KIELLETTYA KAYTTAA LAITETTA USEAMMAN KUIN YHDEN

KAYTTAJAN TOIMESTA.
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Kaikkien huolto-, korjaus- tai sddtétoimenpiteiden aikana on
aina PAKOLLISTA KAANTAA PAAKYTKIN ‘O’-OFF-ASENTOON.

JOS ON SUORITETTAVA TOIMENPITEITA SAHKOTAULUN SISALLA,
POISTA AINA jénnite laitteen yldvirrassa olevan verkon
pddkytkimen avulla, koska kytkentdrima pysyy jénnitteenalaisena
vaikka avataan sdhkotaulun kytkin ja kierretddn laitteen Kytkin
“OFF” -asentoon.

Suositellaan asettamaan varoituskyltti laitteen ohjaustauluun
tai sdhkésyotén pdadkytkimeen (tapauksesta riippuen) ja Kyseisen
kyltin sisdlté voi olla seuraava:

VAROITUS!! LAITTEEN HUOLTO KAYNNISSA.

VAARA
ALA  POISTA LIIKKUVAN  LAITTEEN KIINTEITA  SUOJUKSIA.
A PALAUTA KIINTEAT SUOJUKSET PAIKALLEEN AINA KAIKKIEN
HUOLTOTOIMENPITEIDEN JALKEEN.
VAARA

ON KIELLETTYA YRITTAA VASTUSTAA, HIDASTAA TAl PYSAYTTAA
LAITETTA AUTOMAATTISEN KAARINTAVAIHEEN AIKANA. KAYTA
PYSAYTTAMISEEN  VAIN  STOP-PAINIKETTA TAl  HATASEIS-
PAINIKETTA.

» Nahda Kaavio 1-s.9

Laitteen saatamisen jalkeen ja turvalaitteiden oltua poissa kadytosta,
suojaukset on palautettava heti kuin mahdollista.

Ala muokkaa mistaan syysta laitteen osia (kuten kahvoja, refityksia,
pinnoitteita, jne.) lisalaitteiden lisaamiseksi. Mita tahansa tarvetta tai
muokkausta varten ota aina yhteytta valmistajaan.

2.2 TURVAMERKINNAT

Tassa kayttboppaassa kuvatut turvamerkinndt sijaitsevat laitteen
rakenteessa asianmukaisissa kohdissa ja ne ilmoittavat mahdollisista
vaaroista, jotka johtuvat jadnnosriskeista.

Keltamustalla merkityt tarrat ilmoittavat alueista, jotka aiheuttavat
vaaran tyontekijalle. Naiden merkkien lahelld on syyta kiinnittaa
erityishuomiota omaan turvallisuuteen.

Laitteeseen liimatut tarrat on pidettava puhtaina ja luettavassa
kunnossa.

Rev.0 16/11/2021
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- Korkeajannitteestajohtuvavaara,akkulaturinkaapelinsahkopistoke.
- Kaatumis- tai puristumisvaara

- On kiellettya poistaa kiinteita suojuksia.

- on pakollista lukea huolellisesti kayttbopas ennen laitteen kdyttoa.

- Tarttumiskohdat nostolaitteella nostamista ja liikkuttamista varten.

® - on kiellettya kulkea tai oleskella alueilla, joissa on liikkkuvia osia.

- Vaara sormien vahingoittumisesta johtuen liikkuvista osista.

Akussa oleva turvallisuuskyltti. Symbolit liittyvat lyijyakkujen kayttoa

g koskeviin pakkoihin ja kieltoihin.

®
®
®
>

Kaavio 1
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» Nahda Kaavio 2 -s.10

Kaytto- ja huolto-opas | PYLVASROBOTTI

2.3  JAANNOSRISKEJAKOSKEVATVAROITUKSET

Laite on suunniteltu ja valmistettu niin, etta kayttajan tyoskentely
on turvallista, poistamalla ja vahentamadlla minimiin mahdolliset
jaannosriskit turvalaitteita kayttamalla. Tasta huolimatta ei ole ollut

mahdollista poistaa joitakin riskeja, jotka on lueteltu seuraavassa, koska
nama eivat koske itse laitteen toimintaa:

VAARA
PUTOAMISEN JA KIINNI TARTTUMISEN RISKI
A Ald koskaan kiiped laitteen pddlle (1), koska vaarana on
putoaminen tai tarttuminen liikkuviin osiin.
VAARA
KAATUMIS- JA PURISTUMISRISKI
Ald lahesty laitteen toiminta-aluetta tydjakson aikana, koska
A vaarana on térmdys laitteen kanssa (2).
Laitteen manuaalisen ohjauksen aikana vaarana on térmdys
laitteen ja kulkuvdylélld olevan kiintedn esteen vilillé.
VAARA

VAARANA SAHKOISKU SAHKOSTAATTISESTA VARAUKSESTA
Pakkaamiseen kdytettdvd muovikalvo (3) voi latautua
sdhkoisesti tyéjakson aikana, ilman kosteudesta, pakattavasta
materiaalityypeistd ja tydskentelyalustan lattiatyypistd riippuen.
Vaarallisten sdhkéiskujen valttimiseksi kalvoa kosketettaessa
kdyttdjan on kdytettdvd eristdvid jalkineita tai antistaattista
muovikalvoa. Laite ei sovi kdytettdvdiksi rdjahdysherkissé
ympdristéissa.

Kaavio 2

10
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VAARA

2.4 TURVALAITTEET

A

Laite on suunniteltu ja valmistettu niin, ettd sen kdyttdminen
on turvallista valmistajan tarkoittamissa olosuhteissa, eristden
liikkuvat osat ja JANNITTEEN ALAISET OSAT suojuksia ja laitteen
pysdytyksestd huolehtivia turvalaitteita kayttdémalld.

Valmistaja ei vastaa henkiléille, eldimille tai omaisuudelle
aiheutuneista vahingoista, jotka johtuvat turvalaitteiden
asiattomasta kdsittelystd.

» Nahda Kaavio 3 -s. 11

Kaavio 3

Fromm

- Hatapainike (A) ohjauspaneelissa.

- Kalvokelkan ylapuolinen alue, jossa sijaitsee vaihteisto, on suojattu
kiintealla suojuksella (B).

- Tormayksen estava hihna (C) on joustava nauha, joka on lukittu
mikrokytkimen kautta. Mikrokytkin sallii laitteen vélittdman
pysaytyksen maassa oleviin elementteihin tormayksen tapauksessa.

Huom: Jos laite pysahtyy tormayksen estdvan hihnan katkaisusta
(C), ennen tydjakson uudelleenkaynnistamista on este poistettava ja
suoritettava kayttdonotossa kuvatut nollaustoimenpiteet.

1
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VAARA
ﬁ Tasaiset tai liukkaat lattiat voivat lisdtd laitteen pysdhtymisaikaa
héatdapysdytystilanteissa.
VAARA

P>

Alé poista térmdyksen estivid hihnaa, palauta térméyksen
estdvd hihna aina paikalleen kaikkien huoltotoimenpiteiden
jdalkeen.

VAARA

P>

Alé poista liikkuvan laitteen kiinteitd suojuksia. Palauta kiintedt
suojukset paikalleen aina kaikkien huoltotoimenpiteiden jélkeen.

©OBe

12

2.5 HENKILONSUOJAIMET

Seuraavassa luetellaan tarvittavat henkilonsuojaimet liikuttelua,
asennusta, kayttoéa, huoltoa ja havittamista varten.

- Kasineiden kayttovelvoite.

- Turvakenkien kayttovelvoite.

- Suojavaatteiden kayttovelvoite.

- Kyparan kayttovelvoite.

Rev.0 16/11/2021
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2.6 ASIAKASPALVELU

Missa tahansa kysymyksen, tarpeen tai tiedon kohdalla kayttajan on
ilmoitettava valmistajalle seuraavat tiedot:

Laitteen malli
Rekisterinumero
Valmistusvuosi
Ostopaiva
Kayttotunnit, arvio

Yksityiskohtaiset tiedot koskien erityista suoritettavaa tyota tai
|6ydettya vikaa.

ASIAKASPALVELU
Néhda LAITTEEN KUVALLA VARUSTETTU KANSILEHTI

Laitteen parhaiden kayttbominaisuuksienvarmistamiseksion kaytettava
ainoastaan alkuperaisia varaosia.

13
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3 LAITTEENKUVAUSJATEKNISETTIEDOT

3.1 VALMISTAJANJALAITTEENTUNNISTETIEDOT
Nahda LAITTEEN KUVALLA VARUSTETTU KANSILEHTI

Tunnistekyltissa, joka on kiinnitetty laitteen runkoon, on ilmoitettu
seuraavat tiedot:

- Valmistajan nimi ja osoite
- Tyyppinimike
- Laitteen malli
- Sarjanumero
» Ndhda Kaavio 4 - s. 14 - Valmistusvuosi
- Paino (kg)
- Nimellisjannite (Un)
- Kayttotaajuus (Hz)
- Vaiheiden maara
- Nimellisvirta (In)
- Oikosulkuvirta (lcc)
- llmanpaine (bar)
- llman kulutus (NI/jakso).

Ce
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Kaavio 4
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» Nahda Kaavio 5 -s. 15

Kaavio 5
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3.2 YLEISKUVAUS

Konekadyttoinen kaarintalaite on pyorilla varustettu laite, jonka
tehtavana on pyoria itsenaisesti lavalle lastattujen tuotteiden ympari
niiden kaarimiseksi ja vakauttaa ne venyvan muovikalvon avulla. Laite
koostuu seuraavista paaosista:

6) Koneistettukaarintalaite.Puoliautomaattinenlaite, jotakaytetadan
kaiken muotoisten lavalle lastattujen tuotekuormien kaarintaan
ja vakauttamiseen venyvan muovikalvon avulla. Ohjauspaneelin
kautta voidaan valvoa laitetta ja hallita kaarintaparametreja

7) Pitka tolppa, joka liikuttaa kelausvalinetta (kaariva kalvokelkka)
suorittaen  pystysuoraa  nousu-/laskuliiketta;  kalvokelkan
pystysuora liike yhdistettyna poydan pyorintaan mahdollistaa
tuotteen kaarimisen.

8) Akkulaturi Sisaanrakennettu akkulaturivalvoo latausvaiheita ja
ndyttda akkujen tehojen parametrit (12) (katso mukana tuleva
tekninen opas). Kun akkulaturi on liitetty sahkoverkkoon, laitetta
ei voi ottaa kayttoon.
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9) Kosketuspyodra , joka on liitetty sivupuomiin (11), nojataan
kaarittavaa tuotetta kannattelevan lavan reunaan, sen tehtavana
on sdilyttaa lavan ja laitteen valinen etdisyys suunnilleen
yhtenaisena.

10) Ohjausaisa ohjaa kahta takapyoraa (9), kayttaja voi kayttaa sita
laitteen liikkuttamisessa lyhyita matkoja tyoympariston sisalla.
Keskipitkilla ja pitkilla matkoilla laite on siirrettava haarukkatrukin
avulla.  Tyojakson aikana ohjausaisaa pidetdan suljettuna
paikallaan jousen avulla, silloin kun laite py6rii kaarittavan
tuotteen ymparilla.

11) Ohjauspaneeli  mahdollistaa  ohjelmien  hallinnan ja
kaarintaparametrien asetuksen helposti ja kdytannollisesti.

12) Takavetopy6ra toimii tasavirtamoottorilla (8) ja mahdollistaa
laitteen itsendisen siirtymisen, joka ilmoitetaan punaisella
vilkkuvalolla (10).
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Laite voidaan varustaa yhdelld seuraavista neljasta kaarivasta
kalvokelkasta: FM - FE - PRS ja PS (MB-EB-MPS-MPS2).

FM (MB) kalvokelkka: kalvokelkka pystyy pdastamaan muovikalvoa
kelauksen aikana sdatamalla kdarimisen jannitetta itse kalvossa.
Kiristysta saadetaan rullalla, joka on varustettu mekaanisella jarrulla,
jota saadetaan kasin kalvokelkassa olevan kahvan avulla.

FE (EB) kalvokelkka: kalvokelkka pystyy padstamdan muovikalvoa
kelauksen aikana saatamalla kaarimisen jannitetta itse kalvossa.
Kiristystd sadadetadn sahkomagneettisella jarrulla varustetulla rullalla.

PRS/MPS kalvokelkka: kalvokelkka pystyy paastamaan muovikalvoa
kelauksen aikana saatamalla kalvon jannitetta kaarimisessa. Kelkka
venyttaa ennakkoon muovikalvoa mekaanisen ohjauksen kautta, joka
muodostuu hammasratasparin avulla (kiintea mekaaninen suhde).
Kaarimiskireytta valvotaan sensorin avulla, joka mittaa sen arvon.

PS (MPS2)kalvokelkka: kelkka pystyy pdastdamaan muovikalvoa
kelauksen aikana saatamalla kalvon jannitetta kaarimisessa. Kelkka
pystyy venyttdmaan kalvoa ennakkoon vaihtelevassa suhteessa, jota
voidaan ohjata kayttajan ohjauspaneelin kautta. Kaarimiskireytta
valvotaan sensorin avulla, joka mittaa sen arvon.

Kalvokelkkoja  koskevissa  lisdtiedoissa,  katso  kappale "3.3
RULLANKANTOKELKAT" s. 20.

FE (EB) PRS/PS (MPS/MPS2)

17
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Laitevoidaantoimittaa pyynnostaseuraavillalisavarusteillavarustettuna
vakiovarusteiden tilalla:

Akku

- Vakioakku:akkupari12Vjanoin 100Ah,toiminta-aikakeskimaaraisissa
olosuhteissa 150180 kadrintdjaksoa.

- Lisavarusteakku: yksittainen akku 24 V ja noin 100 Ah, toiminta-aika
keskimadraisissa olosuhteissa 220-230 kaarintajaksoa.

Tuntopyéra

1) Vakiotuntopyora: pyora, jonka halkaisija on 300.

Kaavio 8

2) Suurennettutuntopyora:pyora,jonkahalkaisijaon400/500/600ei-
lineaarisille tuotetyypeille.

Kaavio 9
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3) Kaksinkertainentuntopyorasamalla akselilla: kaksipyoraa, joiden

halkaisija on 300 ja jotka on asennettu samaan akseliin
korkeudeltaan erilaisille tuotetyypeille.

Kaavio 10

4) Kaksinkertainentuntopyoralinjassa:kaksipyorad,joidenhalkaisija

on 300 ja jotka on asennettu samaan linjaan sisennyksia
sisaltaville tuotetyypeille.

Kaavio 11

Fromm 19
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RULLANKANTOKELKAT

FM (MB) mallin kelkka

Taman kelkan avulla on mahdollista saataa lavaan kiinnitettavan kalvon
kireytta.

FM kalvokelkka koostuu vapaasta kumisesta rullasta (1) ja rullasta (2),
joka on varustettu mekaanisella jarrulla.

Kahvalla (3) saadetdan jarrun toimintaa ja nain muovikalvon kireytta.
Aloituksessa muovikalvo on lastattava kalvokelkkaan seuraavalla tavalla:

+ Viekalvokelkkaala-asentoonrullanasettamisen helpottamiseksi.

Paina hataseis-painiketta laitteen pysayttamiseksi.

+ Asenna rulla (4) keskitystappiin (5).

- Aseta muovikalvo rullien valille kaaviossa (A) kuvatun kaavion

mukaisesti. Kolmiosymboli osoittaa kumpi puoli on kalvon
limapuoli (jos olemassa).

Kaavio (A) on tarrakyltti, joka 16ytyy myos kelkasta.

Kaantamalla kiinni  nuppia (3) lisatadan kalvon kireytta,
kaantamalla auki vahennetaan sita. Kun on |oydetty oikea saato,
nupin (3) asento kiinnitetaan ruuvaten kiinni vastamutteria (6).

Rev.0 16/11/2021
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FE (EB) mallin kelkka

Tassa kelkkamallissa on mahdollista saataa muovikalvon lastiin
kohdistamaa kiristysta.

Kelkka FE e koostuu vapaasta kumirullasta (1) ja rullasta (2), joka on
varustettu sahkdmagneettisella jarrulla.

Toimintojen F13-16 (F32) asetuksella ohjauspaneelissa voidaan saataa
jarrun toimintaa ja nain muovikalvon kireytta.

Aloituksessa muovikalvo on lastattava kalvokelkkaan seuraavalla tavalla:

- Vie rullan  kelkka ala-asentoon rullan  asettamisen
helpottamiseksi.

Paina hataseis-painiketta laitteen pysayttamiseksi.
+ Asenna rulla (4) keskitystappiin (5).

- Aseta muovikalvo rullien valille kaaviossa (A) kuvatun kaavion
mukaisesti. Kolmiosymboli osoittaa kumpi puoli on kalvon
limapuoli (jos olemassa).

Kaavio (A) on tarrakyltti, joka 16ytyy myos kelkasta.

Kaavio 13

Fromm
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PRS (MPS) mallin kelkka

Tassa kalvokelkkamallissa on mahdollista saataa muovikalvon lastiin
kohdistamaa kiristysta.

Tama kalvokelkka sallii venyvan muovikalvon esivenytyksen keskendan
vaihdettavien hammasratasten kiinteiden suhteiden kautta.

Kdytettavat esivenytyssuhteet ovat:
- 150%
- 200%

metrin muovikalvo venyy 2,5 metriin esivenytykselld);

l

metrin muovikalvo venyy 3,0 metriin esivenytykselld

- 270%

l

(1

(1 )
- 250% (1 metrin muovikalvo venyy 3,5 metriin esivenytykselld);

(1 metrin muovikalvo venyy 3,7 metriin esivenytykselld)
- 300% (1 metrin muovikalvo venyy 4,0 metriin esivenytykselld).

Kalvokelkka on varustettu sensorilla (4), joka on yhdistetty
ulosmenorullaan. Se havaitsee muovikalvon lavaan kohdistaman
kireyden.

Erityinen elektroninen kortti, kokoaa sensorin (4) signaalin ja asetetun
saadontoimintojenF13-16 (F32) kauttaohjauspaneelissatarkistaakseen
dynaamisesti esivenytyksen rullien vetomoottorin nopeuden ja ndin
muovikalvon kireyden.

Kalvokelkkaonvarustettuvaindemoottorilla, jokavetaahammasrattaiden
voimansiirron avulla kolmea kumista rullaa (1), (2) ja (3).

Erilaiset voimansiirtosuhteet aiheuttavat eri nopeudet rullille (1), (2) ja
(3) luoden esivenytysprosessin.

Kalvokelkassa on kolmen vapaan rullan sarja, joiden tehtavand on lisata
kalvon kdarimiskulmaa kumirulliin nahden.

Aloituksessa muovikalvo on lastattava kalvokelkkaan seuraavalla tavalla:

- Vie rullan kelkka ala-asentoon rullan  asettamisen
helpottamiseksi.

Paina hataseis-painiketta laitteen pysadyttamiseksi.
+ Asenna rulla (7) keskitystappiin (8).

+ Avaa luukku ja aseta muovikalvo rullien valille kaaviossa (A)
kuvatun kaavion mukaisesti. Kolmiosymboli osoittaa kumpi
puoli on kalvon liimapuoli (jos olemassa).

Kaavio (A) on tarrakyltti, joka I6ytyy myos kelkasta.

+ Suljeluukkuvarmistaen, etta lukitukset ovatvarmasti kytkettyina.
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PS (MPS2) mallin kelkka
Tassa kalvokelkkamallissa on mahdollista saataa muovikalvon lastiin
kohdistamaa kiristysta.

Tdssa kalvokelkassa voidaan esivenyttda venytettdava muovikalvo.
Esivenytysarvo on sdddettavissa valilla 120 % - 400 %.

Kalvokelkka on varustettu:

- sensorilla (4), joka on yhdistetty ulosmenorullaan. Se havaitsee
muovikalvon lavaan kohdistaman kireyden;

- kahdella vaihdemoottorilla, jotka vetavat hammasrattaiden
voimansiirron avulla kumisia rullia (1), (2) ja (3);

- kolmesta vapaasta rullasta, joiden tehtdvana on lisata kalvon
kaarimiskulmaa kumirulliin nahden.

Erityinen elektroninen kortti, kokoaa sensorin (4) signaalin ja asetetun
saadon toimintojen F13-16 (F32-33) kautta ohjauspaneelissa
tarkistaakseen dynaamisesti esivenytyksen rullien vetomoottorin
nopeuden ja ndin muovikalvon kireyden.

Toiminnoilla F17-20 tarkistetaan rullien (1) ja (2) pyoriminen. Kumirullien
(1), (2) ja (3) valilla syntyvan nopeuden erotus luo esivenytyksen.

Aloituksessa muovikalvo on lastattava kalvokelkkaan seuraavalla tavalla:

« Vie rullan  kelkka ala-asentoon rullan  asettamisen
helpottamiseksi.

Kaanna yleiskatkaisija asentoon "O’-OFF.
+ Asenna rulla (7) keskitystappiin (8).

+ Avaa luukku ja aseta muovikalvo rullien valille kaaviossa (A)
kuvatun reitin mukaisesti. Kolmiosymboli osoittaa kumpi puoli
on kalvon liimapuoli (jos olemassa).

Kaavio (A) on tarrakyltti, joka I6ytyy myos kelkasta.
+ Suljeluukkuvarmistaen, etta lukitukset ovatvarmasti kytkettyina.

Kdanna yleiskatkaisija asentoon ‘I -ON.
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3.3.1 KELKKOJEN LISAVARUSTEET

3.3.1.1 AUTOMAATTINEN LEIKKAUS

Automaattinen jakso on kaytettdvissa, kun laite on varustettu
leikkausyksikaolla, joka sallii kalvon leikkaamisen jakson lopussa.

Terallda (1) varustettu leikkausyksikko loveaa kelkasta ulostulevan
kalvon. Se voidaan asentaa myaos laitteen oston jalkeen.

Viimeisen kierroksen aikana rullankannatinkelkka lukitsee rullat ja
kohdassa “F27" asetetun ajan kuluttua laite pysahtyy kiristden kalvon,
joka lovetaan teran avulla kayttaen iskujen maaraa, joka asetetaan
kohdassa “F26".

Loveamisen jdlkeen laite kaynnistyy uudelleen, kelkka antaa kalvoa
vapaasti kohdassa “F28" maaritellyn ajan ja sitten se lukitsee rullat
uudelleen aikaansaaden kalvon rikkoutumisen.

A

Lisdvarusteita AUTOMAATTINEN LEIKKAUS ja OSIOIDEN LEIKKAUS
ei voi asentaa samanaikaisesti laitteeseen, yhden asentaminen
estdd toisen asentamisen.

Kaavio 16
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3.3.1.2 OSIOIDEN LEIKKAUS

Kaistaleikkauslaite voi loveta kalvon 3, 4 tai 5 osioon ja sita kaytetdan
vakauttamaan tuotteita, jotka tarvitsevat ilmaa (esim. kukat, hedelmat,
kasvikset ym.) kaytettaessa tavallista kutistekalvoa.

Rungossa (1) on 2, 3 tai 4 teraa (2), jotka loveavat kalvoa valssattujen
pyorien (3) kohdalla. Naita viimeksi mainittuja tarvitaan pitamaan
erillaan kutistekalvon osiot.

Ohjauspaneelista  asetettavissa olevien toimintojen avulla on
mahdollista maarittaa kaarintajakso seuraavalla tavalla:

F55 sallii ottaa kayttoon (F55 = 1) tai poistaa kaytosta (F55 = 0)
osioiden leikkauksen.

F56  sallii viivastaa leikkauksen kytkemista (F56 = X sekuntia) laitteen
kaynnistyksen yhteydessa, jotta aloitetaan kokonaisella kalvolla.

F57 ja F58 sallivat ohjata leikkausta tuotteen huippukohdassa ja
tarkalleen ottaen:

F57 sallii viivastad leikkauksen kytkemista (F57 = X sekuntia)
alaslaskun kaynnistyksen yhteydessa mikali se on suljettu pois
kaytosta kohdalla F58 = 0.

F58 salliiottaakayttoon (F58 =1)tai poistaa kdytosta (F58 =0)osioiden
leikkauksen korkeiden vahvistuskierrosten suorittamisen aikana.
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F59  sallii leikkauksen kaytostapoiston nousu- ja pysaytysvaiheessa:

- Nousussa, tietyn ajan kuluttua (F59 = X sekuntia) tuotteen huipun
saavuttamisen jalkeen, leikkaus poistetaan kdytosta osioista
kokonaiseen kaistaan siirtymiseksi.

- Pysdytysvaiheessa, tietyn ajan kuluttua (F59 = X sekuntia) leikkauksen
kierron hidastumisen alusta, leikkaus poistetaan kaytosta, jotta
sallitaan viimeisen kutistekalvopatkan tulla ulos ilman, etta
esivenytyskelkka jaottelee sitd. Tama takaa helpomman hallinnan.

Mikadli halutaan kaaria tuotteen yldosa siten, etta kalvo ylittaa itse
tuotteen huipun, suositellaan tekemaan se kutistekalvolla, jota ei ole
leikattu osioihin. Siis kutistekalvon on oltava kokonainen, aseta siten
F58 = 0ja F57 = X.

Mikali sen sijaan ei haluta ylittaa huippua, on mahdollista leikata kalvo
osioihin my6s ylaosan vahvistuskierrosten aikana pitaen leikkaus
aktivoituna myos kyseisessa vaiheessa (F58 = 1).

A

Lisdvarusteita AUTOMAATTINEN LEIKKAUS ja OSIOIDEN LEIKKAUS
ei voi asentaa samanaikaisesti laitteeseen, yhden asentaminen
estdd toisen asentamisen.

28
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3.3.1.3 OSIONKIRISTIN (MANUAALINEN VERSIO)

Manuaalisen osionkiristinlaitteen (1) avulla voidaan pienentaa kalvon
leveytta aina naruksi saakka ja siten vahvistaa tuotteen sidontaa. Se
voidaan asentaa myds myohemmin kiinnittamalla se kuten osoitetaan
alla olevassa kuvassa.

Laite koostuu rungosta (2), jossa liukuu vivun (3) avulla uritettu pyora
(4), joka vahentaa kutistekalvon leveytta.

18
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3.3.1.4 OSIONKIRISTIN (AUTOMAATTINEN VERSIO)

Automaattisen osionkiristinlaitteen avulla voidaan pienentaa kalvon
leveytta aina naruksi saakka ja siten vahvistaa tuotteen sidontaa.

YKSITTAINEN AUTOMAATTINEN KAKSINKERTAINEN AUTOMAATTINEN
OSIONKIRISTIN OSIONKIRISTIN

Kaavio 19
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Laite koostuu rungosta (1), johon on asennettu ketjurengas (2), jota
ohjataan vaihdemoottorilla (3). Samaan runkoon on kiinnitetty irtorulla
(4), joka pakottaa kalvon maaratylle reitille, katso kaavio (A). Ketjuun
(2) on kiinnitetty uritettu vapaa pyora (6) (tai kaksi kaksinkertaisen
osionkiristimen tapauksessa).

Kasittelemalld vaihdemoottoria (3), ketju (2) siirtda pystysuunnassa
uritettua vapaata pyoraa (6) (tai kahta pyoraa kaksinkertaisen
osionkiristimen tapauksessa), joka kutistekalvokaistan kohdatessaan
pienentaa leveytta tehden siita narun.

Runkoon (1) on asennettu kaksi anturia:

- Anturi (7) pysayttaa uritetun pyoran (6) ala-asentoon, joka vastaa
kutistekalvon osiota, joka on pienennetty naruksi.

- Anturi (8) pysayttaa uritetun pyoran (6) yldasentoon, joka vastaa
kutistekalvon levitettya osiota.
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Tyonna kalvo rullien valiin noudattaen kaaviossa (A) kuvattua reittia,
kolmioilla varustettu symboli osoittaa kalvon puolen, johon liima on
levitetty (jos olemassa).

Ohjauspaneelista asetettavien toimintojen avulla on mahdollista:

Poistaa kaytosta (F34=0) tai ottaa kayttoon laite sekad valita kierrosten
maara X tuotteen alaosassa (F34=X).

Poistaa kaytosta (F36=0) tai ottaa kayttoon laite seka valita kierrosten
maara X tuotteen huipussa (F36=X).

Poistaa kaytosta (F35=0) tai ottaa kdyttoon laitteen kelkan nousun
aikana (F35=1 koko nousun ajaksi, F35=2 vahvistukseen* saakka
poistettu kaytosta, F35=3 vahvistuksesta* yldosan kierroksiin saakka
ja F35=4 vain vahvistuksen aikana®*).

Poistaa kaytosta (F37=0) tai ottaa kayttoon laite (F37=1) kelkan
laskun aikana.

Valita lopullisten alaosan kierrosten maara (F38=X).
Valita kalvon osion vahennys asettamalla sadtoaika (F39=X).

Ottaa kdyttoon kelkan nousu laitteella mukaan lukien tuotteen
huippuun sen jalkeen, kun on suoritettu korkealla olevat kierrokset
kalvo auki (F63=X).

(*) vahvistus asetettu kohdalla F7 ja F8.
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3.3.1.5 VERKKORULLA

Verkkorullan  avulla  tuotteet  voidaan  kaaria  kayttamalla
polyeteeniverkkorullia (1).

Taman materiaalin kayttdoa suositellaan erityisesti kaarittaessa tuotteita,
jotka vaativat tuuletusta. Tuuletus taataan myds kaytettdessa useita
kerroksia, jotta taataan tuotteen vakaa pakkaaminen.

Verkkorullan tehtdvand on sailyttaa verkko kireana tuotteen ja rullan
valilla, kyseisella reitilla verkkoon ei aiheuteta venymia.

Lisavarusteverkkorulla  koostuu vahvistetulla jarrutusjarjestelmalla
varustetusta rullankannatintapista (2) ja rullasta (3), jonka ulkoinen
viimeistely on erityinen. Molemmat rullat asennetaan vakiorullien tilalle.

Rullankannatintappi (2) jarruttaa rullan pyorintaa (1), jotta taataan
rullan (3) parempi ote verkosta, jarruttava rulla ottaen kiinni verkon
silmukoista kiristda verkon tuotetta kohti.
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3.3.1.6 KALVON PUNNITUS

Kalvon punnitus laskee kulutetun kutistekalvomaaran kunkin tuotteen
kaarimista varten. Tulos ilmaistaan grammoissa tai metreissa.

Jokaisen jakson lopussa laite osoittaa kalvon kulutuksen naytolla
(F) kirjoitus “LF" (jos ilmaistaan metreissd) tai “PF” (jos ilmaistaan
grammoissa) ja naytolla (V) madra metreissa tai grammoissa.

HUOMIO
Jos paino osoitetaan grammoissa, hyvddn tarkkuuden saamiseksi on
asetettava oikein parametri “F24” kalvon paksuus mikrometreissé
(valilla 8 - 40).

Kaavio 23
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3.4 KAYTTOTARKOITUS - KAYTTOKOHDE

Lavakadrintalaite on suunniteltujavalmistettu erityyppisten pakattavien
tuotteiden sitomiseen kaiken muotoisille ja painoisille lavoille venyvalla
muovikalvolla pakkauksen vakauttamiseksija suojaamiseksi kosteudelta
ja polylta kuljetus- ja varastointivaiheiden aikana.

Kdarintatoimenpide, joka tapahtuu laitteen myotapdivaan pyorimisen
avulla lavan ymparilld, suunnilleen pysyvalta etaisyydeltd, varmistetaan
kosketuspyoran avulla.

Tydrajoitukset
Laite sopii kaytettavaksiteollisissa, kaupallisissa ja kasitydymparistoissa.

Turvallisuussyista on olemassa tiettyja kayttorajoituksia: kaarittavan
tuotteen minimimitat on annettu kuvassa, kun taas kaarittavan tuotteen
maksimikorkeus riippuu laitteen korkeudesta

Venyvd muovikalvo

Kayta kdytossa olevan kalvokelkan ominaisuuksille ja laitteen kaytolle
tarkoitetulle  pakkauksen kaarimistyypille sopivaa muovikalvoa;
arvioi aina muovikalvon valinta suhteessa sen turvallisuustiedoissa
annettuihin ohjeisiin.

Kdyta reilitettyd muovikalvoa, jos kaarittavat materiaalit vaativat
tuuletusta, sillda muussa tapauksessa niissd muodostuu kondenssia
(tuoreet orgaaniset tuotteet: hedelmat, vihannekset, kasvit jne...).

Kayta peittavaa muovia, jos pakattavat tuotteet ovat valoherkkia.

Kayta  antistaattista  muovikalvoa  sahkostaattisen  varauksen
muodostumisen tapauksessa.

Kaarittavan tuotteen < 975 Kalvorullan
minimimitat (mm) i mitat
- ]
(=]
] |
m
o
o
wn
0
400 60 @250
max 18kg
Kaavio 24
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3.5  VAARAJAKIELLETTYKAYTTO-ENNAKOITAVAJA
ENNAKOIMATON VAARINKAYTTO

Lavakadrintalaitteen kayttd kiellettyihin tarkoituksiin, sen vaarinkdyttod
ja huollon laiminlydminen voivat aiheuttaa vakavia riskeja kayttajan
ja altistuneiden henkildiden terveydelle ja hengelle, seka vaarantaa
laitteen toiminnan ja turvallisuuden.

Seuraavassa kuvatut toimenpiteet muodostavat listan joistakin
mahdollisista, jarkevasti ennakoitavimmista, laitteen vaarinkaytoista.

- ALA KOSKAAN nouse koneen péaalle tai kayta sita henkildiden tai
tavaroiden kuljettamiseen.

- ALA KOSKAAN kaynnista tyojaksoa, jos laitteen toimintasateelld on
ihmisia.

- ALA KOSKAAN salli laitteen kayttoa ei pateville henkildille tai alle
16-vuotiaille.

- ALA KOSKAAN kayta laitetta myrkyllisten, sydvyttavien, réjahtavien
tai syttyvien pakkaukseen.

- ALA KOSKAAN kaytéa lattioilla, joiden kallistuma on suurempi kuin 2
%, tai joissa on aukkoja.

- ALA KOSKAAN kayta laitetta ei suojattujen portaiden, ramppien tai
lattian reunojen lahella.

- ALA  KOSKAAN kayta laitetta tulipalo- tai rajahdysherkissa
ymparistoissa.

- ALA KOSKAAN kayta laitetta ulkona, laivoissa tai rekkalavoilla, tai
muuten ei sopivissa ymparistoissa.
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TEKNISET TIEDOT JA MELU

+ Laitteen ulkomitat

+ Laitteen rungon nettopaino
+ TyGjannite

+ Akkuvirta

+ Venyva muovikalvo

+ @ rullan putken sisamitta

* Rullan korkeus

* Rullan enimmaispaino

+ Kelkan nopeus

-+ Kadrintalaitteen enimmaisnopeus

« Kaarittava enimmaiskorkeus

Nahda Kaavio 25 -'s. 38
350 kg

24 VDC

90 - 100 Ah

16/27 pm

@75 mm

500 mm

18 kg

1 +4 m/min

90 m/min.

2200/ 2700/3000 mm

Tekniset tiedot Sisdaanrakennettu akkulaturi

Melu

+ Verkkojannite
+ Verkkotaajuus
+ Vaiheet

« Nimellisvirta

230 VAC (std) / 115 VAC (Opt.)
50/60 Hz

23 A(std)/ 4.5 A (Opt.)

Konedirektiivin 2006/42/EY liitteen 1 mukaisesti valmistaja vakuuttaa,
ettd melupdastot kdyttdjan asemapaikalla ovat alemmat kuin 70 dB(A).
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A B C
H=2200 mm 2320 2200 2070
H=2700 mm 2820 2700 2570
H=3000 mm 3120 3000 2870

20/140 _, ., _ 80
T

1165

Kaavio 25

3.7 TYOASEMAT JA OHJAUS

» Nahda Kaavio 26 - s. 39

38

ALUE A - Koneen tyoalue tarkoittaa 1,5 m kehaa pakkauksen ymparilla.

Tyoalue (A), jonka sisalla laite toimii tuotteiden kaarimista varten, on
pidettava vapaana kaikista esteista. Automaattisen tyojakson aikana
talle alueelle paasy on kiellettya ulkopuolisilta henkildilta.

Vainkayttajavoilahestyatataaluettaainoastaan laitteen pysayttamiseksi.

Kayttdja voi menna talle alueelle vain kun laite on pysdytetty, huoltotoita,
kalvon leikkausta, kiinnitysta ja vaihtoa varten ja kaikkia ohjelmointi- ja
kaynnistystoimenpiteita varten.
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LAITTEEN KUVAUS JA TEKNISET TIEDOT

VAARA

FROMM | =5

Muovikalvon kiinnitys ja leikkaus on tehtdvd tyéjakson
pysdytystilassa laitteen ollessa pysédhtynyt. Katso Iluku
"Kéyttoonotto” laitteen kdyttémenetelmid ja pysdytystd varten.

ALUE B - Valvonta-alue tarkoittaa 3,5 m kehda pakkauksen ymparilla.

Valvonta-alue (B) on ainoastaan kayttajan kdytossa, heidan on
oleskeltava alueella tyon automaattijakson valvontaa varten.

ALUE C - Vapaan liikkuvuuden alue on yli 3,5 m pakkauksesta

Vapaan liikkuvuuden alue (C) ei aseta rajoituksia ulkopuolisten
henkiloiden oleskelulle ja kulkemiselle, vaikka laitteen tyojakso olisi
kdynnissa.

3.5m

Kaavio 26

Fromm
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4 KULJETUS LIIKUTUS VARASTOINTI

4.1 PAKKAUS JA PURKU

Laite voidaan lahettaa eri muodoissa kuljetustyypista riippuen:
- Puulavalle pakattu laite suojattuna lapinakyvalla muovilla.
- Laite pakattuna sopivasti mitoitettuun puulaatikkoon.

- Puulavalla oleva laite on suojattu hakilla, jonka poikkipalkit ovat
puuta.

Laitetta vastaanottaessa varmista, etta pakkaus ei ole vahingoittunut
kuljetuksen aikana tai sita ei ole avattu, jolloin sen sisalla olevia osia
saattaa puuttua. Vie pakattu laite mahdollisimman Idhelle tulevaa
asennuspaikkaa ja pura pakkaus varmistaen, etta toimitus vastaa
tilausmaardysta.

VAARA

Nosto- ja kuljetuslaitteet on valittava kddrintdlaitteen ja sen

Q osien mittojen, painon ja muodon mukaan. Nostolaitteiden
kapasiteetin on oltava suurempi (turvamarginaalilla) kuin itse
kuljetettavien osien painon.

HUOM: Jos vahinkoja tai puuttuvia osia ilmenee, ilmoita siita valittdmasti
asiakaspalveluun ja kantajalle esittdmalla valokuvatodiste.

Varmista, ettei pakkaukseen jaa pienikokoisia laitteen osia.
Tarkista yleiskunto huolellisesti.

Pakkauksen eri materiaalien havittamista varten noudata voimassa
olevia ymparistonsuojelulakeja.

VAROITUS
Q Purku- ja liikuttamistoimenpiteissd vaaditaan apulaista, joka
ohjeistaa tarvittaessa kuljetuksen aikana.
VAROITUS
VALMISTAJA ei vastaa mistddn vahingoista, jotka johtuvat vddrin
A tehdyistd toimenpiteistd, epdpdtevdstd henkilokunnasta tai

sopimattomien viélineiden kdytdsta.
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4.2 PAKATUN LAITTEEN KULJETUS JA

LIIKUTTAMINEN
VAROITUS
Kdytd PAKATUN laitteen nostossa ja kuljetuksessa AINOASTAAN
Q sopivan kuormituksen haarukkavaunua. MINKA TAHANSA MUUN
JARJESTELMAN KAYTTO MITATOI TAKUUN, JOKA KORVAA LAITTEELLE
AIHEUTUNEET VAHINGOT.
HUOMIO
PAKKAUKSEN PAINO ON YLEENSA ILMOITETTU LAATIKOSSA.
VAARA

A

VARMISTA AINA ENNEN MITA TAHANSA TOIMENPIDETTA, ETTEI
VAARALLISILLA ALUEILLA OLE ALTISTUNEITA HENKILOITA (TASSA
TAPAUKSESSA LAITTEEN OSIA YMPAROIVAA ALUETTA VOIDAAN
PITAA KOKONAAN VAARALLISENA ALUEENA).

Pakkauksen mitat:
1535x790x2200 mm

Pakkauksen paino:
400 kg

* STD laite

Kaavio 27

Fromm

Tyonna nostolaitteen haarukat nuolia vastaaviin kohtiin (Nahda Kaavio
27 -s.41).
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» Nahda Kaavio 28 - s. 43

VAROITUS

Kaytto- ja huolto-opas | PYLVASROBOTTI

4.3 PAKKAAMATTOMANLAITTEENKULJETUSJA
LIIKUTTAMINEN
+ Poista laitteen pakkaus kuten osoitetaan kuvassa.

+ Tyonna mahdollisimman huolella ja pohjaan saakka nostotrukin
haarukan asianmukaisiin  ohjaimiin  (A), jotka on merkitty
kuvamerkilla (B).

+ Nosta ja siirra laite asennuspaikalle.

A

Kdytd laitteen nostossa ja kuljetuksessa AINOASTAAN sopivan
kuormituksen  haarukkavaunua. Minkd tahansa  muun
jdrjestelmédn kéytté MITATOI TAKUUN, joka korvaa laitteelle
aiheutuneet vahingot.

VAARA

A

ON KUITENKIN OLEMASSA TORMAYSRISKI JOHTUEN AKILLISESTA
LIIKKEESTA, JOS LAITTEEN OSAT JOUTUVAT EPATASAPAINOON
HIHNOJEN PETTAMISEN TAl LIUKUMISEN VUOKSI. NOSTO ON
TEHTAVA HITAASTI JA TASAISIN LIIKKEIN (VALTTAEN VETAISUJA TAI
SYKAYKSIA).

VAARA

A

VARMISTA AINA ENNEN MITA TAHANSA TOIMENPIDETTA, ETTEI
VAARALLISILLA ALUEILLA OLE ALTISTUNEITA HENKILOITA (TASSA
TAPAUKSESSA LAITTEEN OSIA YMPAROIVAA ALUETTA VOIDAAN
PITAA KOKONAAN VAARALLISENA ALUEENA).

42
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Asennetun laitteen nostoa varten toimi seuraavasti:

+ Tydonna mahdollisimman huolella ja pohjaan saakka nostotrukin
haarukan asianmukaisiin  ohjaimiin (A), jotka on merkitty
kuvamerkilla (B).

Nosta ja kuljeta laite.

Nettopaino: 350 kg

Kaavio 28

4.4 PAKATUNJAPAKKAAMATTOMANLAITTEEN
VARASTOINTI

Jos laitetta pidetdan kayttamattomana pitkan aikaa, asiakkaan on
varmistettavalaitteen sijoitusympariston sopivuusjayllapitovaatimukset
pakkaustyypista riippuen (laatikko, séilio, jne.).

Jos laitteistoa ei kdytetd ja se varastoidaan teknisia vaatimuksia
vastaavaan ymparistdon, sen liukuosat on rasvattava. .

On kiinnitettava erityista huomiota vetolaitteen akkuihin. Erityisesti ne
on irrotettava, kun laitetta ei kdyteta, akkujen virtaliittimen kautta ja
huolehdittava niiden latauksesta kahden kuukauden valein.

Epaselvissa tapauksissa ota yhteytta valmistajan asiakaspalveluun.
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5 ASENNUS

5.1 SALLITUT YMPARISTOOLOSUHTEET

Ympdristén vaatimukset:

Laite pystyy toimimaan hyvin ilmasto-olosuhteissa, joissa suhteellinen
ilmankosteus ei ylita 50 % 40°C lampotilassa ja 90 % ei yli 20°C
lampotilassa (ilman kondensoitumista). Jos ilmasto-olosuhteet eivat
ole sopivat laitteen toiminnan kannalta, valmistaja voi toimittaa
pyydettdessa ratkaisuja ongelman selvittamiseksi.

Standardimallin laite on varustettu ja suunniteltu toimimaan
rdjahdysherkissé ympdristéissd tai paikoissa, joissa on tulipalon
syttymisvaara.

44

Lattia:
Laitetta voi kayttaa tiloissa, joiden lattia tayttaa seuraavat ominaisuudet:
- kallistuma alle 2 %

- lattiassa ei portaita tai reunoja, jotka voivat aiheuttaa laitteen
putoamisen,

- alustan yhtenaisyys, siina ei saa olla koloja, toyssyja, esteita tai
aukkoja,

- johtava lattia, joka sallii keradntyneen staattisen sdahkon
purkautumisen.
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» Nahda Kaavio 29 - s. 45
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5.2 YKSIKOIDEN ASENNUS

Toimenpiteet, joissa turvallisuutta ei voida varmistaa, on annettava
HUOLTOMEKAANIKON tai ASIANTUNTEVAN TEKNIKON tehtavaksi.
Nama toimenpiteet on suoritettava yhden ainoan henkildn toimesta.

A

KAIKKIEN HUOLTO-, KORJAUS- TAI SAATOTOIMENPITEIDEN AIKANA
ON PAKOLLISTA PAINAA HATASEIS-PAINIKETTA JA IRROTTAA
VIRTAJOHTO AKUISTA.

Kaavio 29

Fromm

Kuljetussyista jotkut yksikot on purettu. Niiden kokoonpanoa varten
toimi kuvatulla tavalla.

Térmayksen estavat hihnat:

Avaa ruuvit (1), aseta hihnayksikko (2) kuten naytetty kuvassa ja kirista
ruuvit (1) aukkojen (3) kautta.

Kosketuspyorayksikko:

Avaa ruuvit (4), aseta pyorayksikkd (5) paikalleen laitteen sivuun ja
kirista ruuvit (4), sulkemalla ne vastaavilla muttereilla kuvan mukaan.
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» N&hds Kaavio 30 - . 47 Tolpan paikalleen asennus

A) Kayta mukana tulleita ruuveja tolpan kiinnittamiseen.

VAARA

ﬁ Tolpan nostaminen on tehtdvd kdyttdmdllad asianmukaista
nostolaitetta (1), joka on kiinnitetty tolpassa olevaan koukkuun.

B) Nosta perustan tolppa (2);
C) Tuo tolppaa (2) alustan (3) lahelle.
D) Aseta tolppa (2) suojassa (4) olevaan aukkoon, kuten kuvassa.

E) mettereinappoggiolacolonna(2) albasamento(3), avvitarele 4 viti
(5) allinterno del carter e i 2 dadi (6) nella parte inferiore.

F) Aseta tolppa paikalleen.
G) Yhdista pistoke (7) pistorasiaan (8).
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KAYTTOONOTTO

SAHKOTAULU

1) Ohjauspaneeli mahdollistaa ohjelmien hallinnan ja

kaarintaparametrien asetuksen helpostija kaytannollisesti.

HUOMIO
Katso lisdtietoja liitteenéd olevasta ohjauspaneelin ohjekirjasta.
2) Nollauspainik
Tuottaa virtaa apupiireihin, sita on painettava kaynnistyksen
varten ja hatdpainikkeen painamisen jalkeen.
3) Ohjelmoidun jakson KAYNNISTYS-painike.
4) Hatapainike
Pysayttaa laitteen ja katkaisee yleisen syo6ttojannitteen
hatatilanteissa tai  valittomissa vaaratilanteissa;  asetusten
palauttamiseksi painamisen jalkeen kaanna painikkeen nuppia
myotapaivaan.
5) Ohjauspainikkeilla, kappale "6.2.3 LAITTEEN MANUAALINEN
LIIKUTUS" s. 51.
5 Painikepaneel
—
P00
|
| |
Kaavio 31
48
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» Nahda Kaavio 32 - s. 49

Kaavio 32
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6.2 KAYTTO

6.2.1 MUOVIKALVORULLAN ASENTAMINEN
Seuraava toimenpide on yleisluontoinen.

Tiettyd kalvokelkkaa koskevat yksityiskohtaiset ja tarkat toimenpiteet on
kuvattu rullankantokelkan kayttboppaassa.

A) Vie kelkka (1) ala-asentoon rullan asettamisen helpottamiseksi;

N

avaa kelkan luukku (kalvokelkan mallista riippuen);

)
) paina hataseis-painiketta (2) turvallista tydskentelya varten;
)
D)

tyonna rulla (3) rullankannatinakseliin (4);

m

) avaa muovikalvo ja vie se rullien valists;

F) sulje kelkan luukku.
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6.2.2 LAITTEEN KAYNNISTYS

VAROITUS
ENNEN TYOJAKSON ALOITTAMISTA, VARMISTA ETTA KAARITTAVAA
A TUOTETTA YMPAROGIVA ALUE JA LATTIA OVAT ESTEETTOMIA EIKA
KONEESEEN OLE JAANYT VALINEITA.
VAARA

A

JAKSON KAYNNISTAMISEN JALKEEN KAYTTAJAN ON SIIRRYTTAVA
VALITTOMASTI KAUEMMAS KONEEN TYOALUEELTA.

» Nahda Kaavio 33 - s. 50

Kaavio 33

50

A) Valmistele kone tyojaksoa varten, palauta hatdseis-painikkeen
valmiusasento (jos painettuna) ja paina RESET-painiketta;

B) kun olet sijoittanut kaarittavan tuotteen tyoalueelle, siirra kone
lahemmds manuaalisesti ohjattavan aisan (1) avulla, kayttamalla
vaihteiden ohjauspainikkeita (2);

C) sijoita kosketuspyora (3) kiinni yhteen lavan sivuista;

D) veda kalvokelkasta (4) ulostulevaa muovia kasin ja kiinnita se lavan
kulmaan;

E) aseta toimintajakso ohjauspaneelista noudattamalla kappaleessa
annettuja ohjeita;

F) paina KAYNNISTYS-painiketta;
G) kunkaariminenontehty,leikkaamuovikalvokasinjakiinnitaselavaan;
H) nyt lava on valmis siirrettavaksi pois.

QYT
T [ﬁj
|
|
|

1 2
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6.2.3 LAITTEEN MANUAALINEN LIIKUTUS

VAARA
LAITETTA VOIDAAN OHJATA MANUAALISESTI VAIN KELKAN OLLESSA
A LASKETTUNA TAYSIN ALAS JA LATTIALLA, JONKA KALTEVUUSKULMA
ON ALLE 10°.
» N&hda Kaavio 34 - 5. 51 Laitetta voidaan siirtad itsendisesti lyhyita matkoja tydalueen

sisalla. Laitteen kayttaja voi ohjata sita ohjausaisan (1) avulla ja
ohjauspainikkeilla (2).

Kaavio 34

6.2.4 JAKSON PYSAYTYS

Laitteen jakson pysdytys ohjataan painamalla painiketta STOP (O)
ohjauspaneelista.
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» Nahda Kaavio 35 - s. 52

» Nahda Kaavio 35 - s. 52

VAARA

Kaytto- ja huolto-opas | PYLVASROBOTTI

6.2.5 LAITTEEN PYSAYTTAMINEN TYON LOPUSSA

Tyon loputtua laite on siirrettdva turvalliseen tilaan jopa lyhyiden
kayttamattomyysvaiheiden ajaksi.

A) laske kalvokelkka (2) maahan saakka;

B) sammuta laite painamalla hataseis-painiketta (1).

6.2.6 HATAPYSAYTYS
Laite on varustettu kupukantaisella hataseis-painikkeella (1).

Painamalla painiketta laite pysahtyy valittomasti. Laitteen uudelleen
kaynnistamiseksikupukantaista painikettaonkaannettava senasetusten
palauttamiseksi ja painettava RESET-painiketta ohjauspaneelin
uudelleenaktivoimiseksi.

MOOTTORI ON VARUSTETTU JARJESTELMALLA, JOKA TAKAA
VALITTOMAN PYSAYTYKSEN. LAITTEEN PYSAYTYS VOI KUITENKIN
VIIVASTYA ERITTAIN TASAISILLA TAI LIUKKAILLA LATTIOILLA.

Kaavio 35

52

Kosketuspaneeli
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6.3 OIKAISUT

6.3.1  OHJAUSAISAN SAATO

VAARA

KAIKKIEN HUOLTO-, KORJAUS- "I.'A'I'SA/'\'TGTOIMENPITEIDEN AIKANA
A ON PAKOLLISTA PAINAA HATASEIS-PAINIKETTA JA IRROTTAA
VIRTAJOHTO AKUISTA.

Puomiin, johon on asennettu tuotteen profiilia seuraava pyora, voi
tehda kahdenlaisia saatoja.

» Nahda Kaavio 36 - s. 53

A) pyoéran korkeuden saato
Loysaa ruuvi (1), nosta tai laske pyoranpidikkeen tappia (2),
piirroksen mukaisesti, aseta pyora niin, etta se kiertaa lavaa
kohdasta jossa ei ole painaumia ja/tai ulkonemia; kirista ruuvi (1).

B) ohjaustehostimen sdaté
Ohjaustataiohjausaisansulkuakomennetaanjousen(3)avulla,joka
on kiinnitetty ohjausaisassa kiinni olevaan kiinnikkeeseen (4).
Kiinnike (4) voidaan kiinnittad eri asentoihin (5) jousen jannitteen
saatamiseksi.
Kiinnitysasennon vaihtamiseksi irrota kiinnike (4) vetamalla
reunasta (6) ja kiinnittamalla se haluttuun kohtaan.

Kaavio 36
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Kireampi jousi aiheuttaa:

- Suuremman ohjaustehon.

- Ohjausaisa on jdykempi manuaalisen lilkuttamisen aikana.
- Riskin lavan pieniin siirtymiin liukkailla lattioilla.

Loysempi jousi aiheuttaa:

- Pienempi ohjausteho.

- Ohjausaisa on loysempi manuaalisen lilkuttamisen aikana.

- Risking, etta laite ei seuraa oikein lavan muotoa nopean kaarinnan
aikana.

6.3.2 TURVALAITTEIDEN TEHOKKUUSTARKASTUS

Tassa kappaleessa on kuvattu tehtavat, jotka kayttajan on suoritettava
turvalaitteiden testaamiseksi ennen tuotannon aloittamista.

VAARA

A TOIMENPITEEN SAA TEHDA VAIN 2. ASTEEN HUOLTOMEKAANIKKO.
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6.3.3 HATAPAINIKKEIDEN TOIMINTATARKASTUS

Laitteen ollessa lilkkeessa paina hataseis-painiketta (A). Varmista, etta
laite pysahtyy valittomasti. Vapauta aiemmin painettu hataseis-painike
ja paina painiketta LAITTEEN KAYTTOONOTTO. Paina KAYNNISTYS, laite
kaynnistyy uudelleen.

Kosketuspaneeli

Kaavio 37

Fromm 55



FROMM |55

VAARA

Kaytto- ja huolto-opas | PYLVASROBOTTI

7 HUOLTO

7.1 YLEISVAROITUKSET

A

Huoltotoimenpiteitd suorittavan henkiléston on toimittava téssd
asiakirjassa esitettyjen ohjeiden mukaisesti sekd noudattaen
taydellisesti kansainvdlisten direktiivien ja laitteen kohdemaan
lainsdddannén edellyttdmid tapaturman ehkdisyd koskevia
mddrdyksid.

Liséksi on kdaytettdvd asianmukaisia henkilonsuojaimia kaikkien
huoltotoimenpiteiden suorittamisen aikana.

VAROITUS

A

Mekaanisten ja/tai sdhkéisten osien Kkdsittelyd vaativat
huoltotoimenpiteet saa suorittaa ainoastaan ammattitaitoiset
teknikot.

Koneenkdyttdjé saa suorittaa ainoastaan puhdistustoimenpiteité
sekd silmamadrdisié tarkastustoimia laitteen viélineistoélle.

HUOMIO

Kaikki huoltoa kdsittelevat tiedot koskevat vain ja ainoastaan
mddréaikaishuoltoa, jonka toimenpiteet pyrkivat takaamaan
laitteen virheettémén pdivittdisen toiminnan. Ennakoimattoman
huollon toimenpiteet on annettava tehtdvaksi valmistajan
erikoistuneille teknikoille.
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- Huoltotoimenpiteet on suoritettava riittavassa valaistuksessa. Mikali
on suoritettava paikallisia huoltotoimenpiteita riittamattomasti
valaistuilla alueilla, kayta kannettavia valaisimia ja valta varjoalueiden
muodostumista, jotka estavat tai vahentavat tyoskentelypisteen tai
sen ymparilla olevien alueiden nakyvyytta.

- Korjauksiavarten on kaytettava ainoastaan alkuperaisia materiaaleja,
jotta taataan joka tapauksessa laitteen turvallisuus. Saatavilla olevien
valineiden on oltava kyseiseen kayttoon soveltuvia, ala missaan
tapauksessa kayta sopimattomia tyokaluja tai valineita.
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7.1.1 LAITTEEN ERISTAMINEN

Ennen minkdan huolto- tai korjaustoimenpiteen tekemista laite on
eristettava virtalahteista.

Varmista, etta akkulaturi ei ole liitetty verkkoon ja irrota akkujen
liitin.

7.1.2 ERITYISIA TURVAOHJEITA

Huolto- ja korjaustoimenpiteiden aikana toimi seuraavassa ohjeistetulla
tavalla:

Ennen toéiden aloittamista aseta kyltti "HUOLTOTYOT KAYNNISSA”
hyvin nakyvalle paikalle;

Al3 kayta liuottimia tai syttyvia materiaaleja;

Varo paastamdsta ymparistoon voitelu- tai jaahdytysnesteita;
Pdastdksesi kasiksi laitteen korkeisiin kohtiin kayta hyvaksesi tydhon
sopivia valineita;

Ald nouse laitteen osien tai suojusten paalle, koska niita ei ole
suunniteltu kestamaan inmisen painoa;

Toiden loputtua palauta ja kiinnita kaikki irrotetut ja avonaiset
suojukset takaisin oikein.

7.1.3 PUHDISTUS

Puhdista suojalaitteet saanndllisesti, erityisesti lapinakyvat suojukset,
kostealla liinalla.
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7.2 MAARAAIKAISHUOLTO

Tassa kappaleessa esitelldaan saanndllisesti suoritettavat toimenpiteet
laitteen hyvan toiminnan takaamiseksi.

VAROITUS
SEURAAVASSA KUVATTUJEN HUOLTOTOIMENPITEIDEN
A HUOLELLINEN NOUDATTAMINEN ON VALTTAMATONTA, JOTTA
LAITTEEN TOIMINTA SAILYISI TEHOKKAANA JA KESTAVANA.
HUOMIO
JOS LAITTEEN HUOLTOTOIMET SUORITETAAN ANNETUISTA OHJEISTA
POIKKEAVALLA TAVALLA, VALMISTAJA VETAYTYY VASTAAMASTA
LAITTEEN TOIMINNASSA MAHDOLLISEST! ILMENEVISTA VIOISTA.
VAROITUS

A

KAIKKIEN LAITTEEN KESKITILAAN TEHTYJEN TOIMENPITEIDEN
JALKEEN VARMISTA, ETTA SEN SISAAN EI OLE JAANYT ESINEITA
TAl TYOKALUJA, JA ASENNA AKKUNAPOJEN KORKIT TAKAISIN
PAIKALLEEN.
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AKTIIVISTEN SUOJAUSTEN HUOLTO

TARKISTA SUOJAUSTEN TEHOKKUUS ENNEN TOIDEN ALOITTAMISTA.

Kaavio 38

Fromm

MIKALI MAHDOLLISTA:

Tarkasta tormayksenestonauhan (1) toimivuus.

Kaynnista laite.
Palauta hatapainike toimintakuntoon kaantamalla sita.

Paina  palautuspainiketta, jotta  nollataan  mahdolliset
halytysilmoitukset.

Pysy tarkastusasennossa, ala siirry ohjausasentoon.

Paina jalalla tdrmayksenestonauhaa, kunnes kuulet rajakytkimen
valiintulon "napsahduksen” ja paina lyhyelld painalluksella
ohjaustangossa sijaitsevaa taaksepain ajon painiketta.

Toista menettely painamalla eteenpain ajon painiketta.

Kummassakaan tapauksissalaite eisaa liikkuaja ohjauspaneelin on
ilmoitettava tapahtuneesta halytyksesta.
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» Nahda Kaavio 40 - s. 61

Kaavio 39
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7.2.2  VIIKOITTAINEN HUOLTO

Puhdistus. Poista huolellisesti kaikilta laitteen tyo- ja kuljetuspinnoilta
kaikki likajaamat, jotka voivat aiheuttaa kitkaa ja ndin estaa liukumista
pinnoilla, kayttden ainoastaan lampimaan veteen jaisopropyylialkoholiin
kastettua puuvillaliinaa.

Tarkista laite sammuneena rullan kelkan valys. Jos kelkkaa (1) ei voi
nostaa muutamia senttimetreja, kirista ketjua (2) seuraavassa kuvatulla
tavalla:

- |6ysaa mutteria (3), kirista ruuvia (4) kunnes hidas sivuliike, mitattuna
tolpan (5) puolivalista, on 2 cm sisalla.

- Kirista mutteri (3).

- Voitele ketju (3) rasvalla.
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Kaavio 40
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7.2.3 PUOLIVUOSITTAINEN HUOLTO

Tarkista, etta ohjausaisa asettuu lepoasennossa tayteen raja-
asentoonsa (0).

Vaihda tarvittaessa vastajousi.

Tarkista etu- ja takapyorien ja rullakelkan kumipyoran kuluma. Jos
kuluneita osia ilmenee, vaihda ne pyytamalla alkuperdiset varaosat
valmistajan tukipalvelusta.
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7.2.4 NELJANNESVUOSIHUOLTO

A

LAITTEESSAKAYTETAANSULJETTUJAKAASUREKOMBINAATIOAKKUJA,

JOITA SAADETAAN TURVAVENTTIILEILLA. VALMISTETTU
AGM-TEKNOLOGIALLA, JOKA VARMISTAA KORKEAN

KAYTTOTURVALLISUUDEN. ON KIELLETTYA VAIHTAA AKKUJA MUUN
TYYPPISIIN TAI ERI MALLISIIN, KUIN ASENNETTU VERSIO.

VAROITUS

A

AKKUJEN KAYTTOIAN PIDENTAMISEKSI AKKUJEN LATAUS ON AINA
VIETAVA LOPPUUN SAAKKA.

Fromm
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A

AKKUJEN KAYTTOIAN PIDENTAMISEKSI VALTA JATTAMASTA NIITA
YLI KAHDEKSI KUUKAUDEKSI ILMAN TAYTEEN LATAUSTA: AKUT ON
LADATTAVA MYOS SILLOIN, KUN LAITE EI OLE KAYTOSSA.

VAARA

Laitteessa on kaksi 12 V akkua, jotka on sarjaliitetty ja sijoitettu
keskitilaan, johon pdastaan luukkua (1) nostamalla ohjauspaneeli.

Kahden varaajan valista 16ytyy akkujen virtaliitin (2), joka on irrotettava
huoltotdiden tai koneen sisalle tehtavien korjausten ajaksi; akkulaturi
(3) sijaitsee pohjalevyssa. Akun kesto riippuu sen hoidosta. On tarkeaa,
ettd akku pidetaan aina ladattuna, laitteen seisonta-aikoina akut on
tarkistettava ja ladattava vahintaan kahden kuukauden valein.

KAYTA AINOASTAAN LAITTEESSA OLEVIA AKKULATUREITA, JOTKA
ON ERITYISESTI SUUNNITELTU ASENNETUILLE AKUILLE. ERILAISEN
AKKULATURIN KAYTTO VOI AIHEUTTAA VAURIOITA AKULLE JA
AIHEUTTAA MYRKYLLISTEN AINEIDEN VUOTORISKIN.

VAARA

SAADAKSESI LISATIETOJA AKKUJEN JA AKKULATURIN KAYTOSTA JA
HUOLLOSTA LUE HUOLELLISESTI LAITTEEN ASIAKIRJOJEN LIITTEENA
OLEVA OHJEET.
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Lataa akut, kun ohjauspaneelin asiaa koskeva valo syttyy, toimimalla

» Nahda Kaavio 41 -s. 63 seuraavasti.

A) Siirra laite pistorasian lahelle ja sammuta laite.
B) Avaa luukku (1) ja veda latausjohto (4) ulos seka levita se.

C) Kytke pistoke (5) verkkopistorasiaan ja huolehdi, ettei johto
ole liian tiukalla. Mikali nain tapahtuu, siirra laite lahemmaksi
verkkopistorasiaa.

D) Kun pistoke on kytketty, kdynnistyy automaattinen latausjakso.
Mikadli taman jalkeen tapahtuu verkkojannitekatkos tai akut
kytkeytyvatirti(akkujenvirransyoton liitin kytkeytyy irti), lataaminen
keskeytetaan, ja kun jatketaan lataamista, se alkaa alusta.

Jos haluat tietoja mahdollisista ilmoituksista tai muita lisatietoja, katso
ohjekirjaa (6) akkulaturista (3) asiakirjojen liitteissa.

Kaavio 41

Fromm 63
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8 KAYTOSTA POISTAMINEN

8.1 KAYTOSTA POISTO, ROMUTUS JA
HAVITTAMINEN

KUN LAITE TAl SEN OSAT RIKKOUTUVAT, KULUVAT TAI OVAT
KAYTTOIKANSA LOPUSSA, EIKA NITA VOI ENAA KAYTTAA TAI
KORJATA, ON HUOLEHDITTAVA NIIDEN HAVITTAMISESTA.

- Laitteen havittdminen on tehtava sopivilla valineilla, jotka on valittu
kasiteltavan materiaalin luonteen perusteella.

- Kaikki osat on poistettava kaytosta ja romutettava sen jalkeen kun
ne on purettu pieniin osiin, niin ettd mitdan niista ei voida enaa
jarkevasti kayttaa.

- Kun laite romutetaan, on huolehdittava etta sen osat havitetdan
jatteet lajittelemalla, ottaen huomioon niiden erilainen luonne
(metallit, oliyt ja voiteluaineet, muovi, kumi jne...) kayttamalla
erikoistuneita tarkoitusta vastaavia yrityksia ja joka tapauksessa
huomioiden kiinteiden teollisuusjatteiden havittamista koskevat
voimassa olevat lait.

VAARA
ALA  YRITA UUDELLEEN KAYTTAA LAITTEEN OSIA TAI
A KOMPONENTTEJA, JOTKA VOIVAT VAIKUTTAA EHJILTA, SEN JALKEEN
KUN NE ON TODETTU KAYTTOON SOPIMATTOMIKSI.
VAARA

KULUNEET ~ AKUT  OVAT  YMPARISTOA  VAARANTAVIA
ONGELMAJATTEITA.

NE ON HAVITETTAVA ASIANMUKAISESTI HYVIN VARUSTETUSSA
KIERRATYS-/JATTEIDEN ~ KERAYSPISTEESSA. ~ SUOSITTELEMME
TOIMITTAMAAN KULUNEET AKUT SUORAAN JALLEENMYYJALLE
VAIHTO-OSAN HANKINTAHETKELLA.
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8.2 ELEKTRONISTENOSIENHAVITTAMINEN (SER-
DIREKTIIVI)

Eurooppalainen direktiivi 2012/19/UE  (SER) maarda sahko- ja
elektroniikkalaitteiden valmistajille ja kayttdjille erilaisia velvollisuuksia,
jotka koskevat kyseisten jatteiden keraamista, kasittelya, kierratysta ja

havittamista.

Suositellaan noudattamaan huolellisesti kyseisia madrayksia jatteita
havitettaessa. Muistutamme, ettd kyseisten jatteiden luvattomasta
havittamisesta voi aiheutua hallinnollisia sanktioita voimassa olevien
lakien mukaisesti.
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