FROMM | oo

Fromm Holding AG

Hinterbergstrasse 26
6312 Steinhausen
Switzerland

C€

Robotti - Pylvas

FR 330
FR 350-390-400

Ohjauspaneeli
Alkuperaisten ohjeiden kaannos

@ Rev.0 16/11/2021






YHTEENVETO FROMM 5550

1  YLEISET OHJAUKSET 1
1.1 OHJAUKSET PAINIKKEILLA ...ccociiiiiiiiiiiiiiicii e, 1

1.1.1  OHJAUSTEN KUVAUS ..ot 2

1.1.2  TOIMINTA - SFERA ..ottt 3
2 TOIMINNOT 6
2.1 OHJAUSPANEELIN TOIMINNOT .....cocciviiiiiiiiiiiiirincecnec e, 6
2.2 MANUAALISET LISAOHJAUKSET ...cvcviveriiieeeeierere e, 10
2.3  AUTOMAATTISET TOIMINTAJAKSOT ..oviiiiiiiiiiiiiiiicnincncceceei 11
2.4  PUOLIAUTOMAATTISET TOIMINTAJAKSOT ...oovviiiiiiiiiiicnieeneeneeeeen 15

2.4.1  UUDELLEENKAYNNISTYS HALYTYKSEN TAI KALVON
RIKKOUTUMISEN / LOPPUMISEN JALKEEN ....cocvovivieiverereiiianns 20

Fromm |






YLEISET OHJAUKSET .F"-EMM | gj.tfl'lrl'-mg

1 YLEISET OHJAUKSET

1.1 OHJAUKSET PAINIKKEILLA

B H
F14 }
&

0

G

P
WRIAPPING
SOLUTIONS

©

F
F15

0]

=
=

-
(=]
=
-
w

E
m mm m m
n n o
(+)] ol

g
v}

el

.
b.|

\Y

g

g

0| &

(]
n - (=]

FO5

8¢
=
I
4
e

| &
b2
m

chillch il Al h
g g 3 3
1]

0

(O)
:

Kaavio 1



FROMM |:

JILLITILING

» Nahda Kaavio 1-s. 1

RAPFPMG

1.1.1

A

m O N W

Ohjauspaneeli | ROBOTTI - PYLVAS

OHJAUSTEN KUVAUS
Ohjelmoidun jakson KAYNNISTYS-painike.

Kelkan nousu manuaalisesti valvotulla toiminnalla.

Arvojen lasku-painike.

Arvojen nosto-painike.

Halytysten nollaus (nopea painallus - alle 2 sekuntia);
Parametrien tallennus (paina, kunnes LED vilkkuu - yli 3 sekuntia),

Painettuna yhdessa painikkeen STOP kanssa se pysayttaa ja
resetoi jakson (naytolla (V) nayttaa “INI” osoittaen tapahtuneen
peruutuksen).

2-lukuinen nayttd, ilmoittaa valitun ohjelman toiminnot
(parametrit);

Jakson aikana osoittaa nykyisen tydston tilan,

Merkki “CF” naytolla (V) jakson lopussa osoittaa kaytetyn kalvon,
Merkki “AA” naytolla (V) osoittaa, ettd laite on halytystilassa.
Kelkan lasku manuaalisesti valvotulla toiminnalla.

STOP-painike jakson tauko, kone hidastaa ja pysahtyy, kone
voidaan aloittaa uudestaan samasta kohdasta. Painettaessa
naytto (V) nayttaa Akun latauksen. LED-valo vilkkuu akun ollessa
tyhjana.

HATASEISPAINIKE (tai sammutus kone pyséhdyksissa).
2-lukuinen naytto, iimoittaa valitun ohjelman;

Nayttaa pydrimisen animaation jakson aikana;

HUOMAA: nayton vilkkuminen osoittaa, etta jotain parametria
on muutettu).

3-lukuinen naytto, ilmoittaa naytetyn toiminnon arvon;

Jakson aikana tai liikuttamalla kalvon kelkkaa manuaalisesti, se
osoittaa nykyisen korkeuden,

Pisteet keskelld ja vasemmalla ovat arvojen desimaaliarvoja,
oikeanpuoleinen palava piste osoittaa, kun nappaimet V+ ja V-
on lukittu eika ole mahdollista muokata parametrien arvoja.
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1.1.2 TOIMINTA - SFERA

Parametrien lataus: tapahtuu automaattisesti valitsemalla haluttu
ohjelma.

Parametrien tallennus: jos RESET-painikkeen (E) LED-valo on
sammunut, pitamalla painettuna RESET-painiketta yli nelja sekuntia,
tama LED alkaa vilkkua nopeasti ja osoittaa, ettd parametrit on
tallennettu.

P=00 ohjelma on vain ndyttoa varten ja konfiguroitu tehdasasetuksilla.

Mahdollista luoda 99 ohjelmaa (in laitteen mallin mukaan):
parametrien kopioimiseksi olemassa olevasta ohjelmasta uuteen
ohjelmaan, valitse ldahdeohjelma, pida painettuna RESET-painiketta ja
valitse kohdeohjelma painikkeilla P+ ja P- . Vapauttamalla RESET neljan
sekunnin sisalla parametrit kopioidaan; jos sitd pidetdan painettuna yli
nelja sekuntia ja sitten vapautetaan, ne kopioidaan ja tallennetaan.

HUOM: Kohdeohjelman on oltava aina vapaana (F00=1) (RESET-
painikkeen (E) led-valo sammunut).

Viimeisimman kaytetyn ohjelman automaattinen palautus.
Laitteen seuraavassa kdynnistyksessa ladataan viimeisimman valitun ja
kaytetyn ohjelman parametrit.

Nappdimistén lukitus/avaus: estdada parametrien muokkauksen
lukitsemalla nappaimet V+ ja V-; pida painettuna samanaikaisesti F+
ja F-ja paina sitten RESET lukituksen kytkemiseksi/poistamiseksi. Kun
toiminto on aktivoitu, nayton oikea LED-valo (V) syttyy ja jad palamaan.

Lukitus/avaus-tila  pysyy myos laitteen  sammutusjakson ja
uudelleenkaynnistyksen jalkeen.

Joissakin malleissa vapautus edellyttaa salasanaa:

'P="PA"F="SS"V=SALASANA, jokapitad antaa; kohdistaV+jaV-muokataan
arvoa. Paina nappainta RESET (E) annetun salasanan vahvistamiseksi.
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NAYTON (V)

Kaavio 2 - NAYTON (V)
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1) osoittaa desimaalipisteen (arvot valilla 0,00 - 9,99)
2) osoittaa desimaalipisteen (arvot valilla 0,00 - 99,9)
3) ilmoittaa nappdinten lukitustilan

PAALLA : nappaimisté lukittu (V+ ja V- lukittu)
SAMMUNUT : nappaimisto kaytossa (V+ ja V- kaytdssa)

Ilmoitukset

RESET-painikkeen (E) LED-valo osoittaa valitun ohjelman kirjoitussuojan
tilan. Jos palaa, muokattuja parametreja ei ole mahdollista muokata.
Muutosten tekemiseksi valitse parametri FOO samasta ohjelmasta ja
aseta siihen arvo 1, minka jalkeen paina RESET-painiketta vahintaan
kolmen sekunnin ajan. Jos ohjelma halutaan tallentaa ja lukita samaan
aikaan kirjoituksessa sen jalkeen kun se on tallennettu, aseta taas
parametrissa FOO ensin 1 (lukitus auki) ja sitten uudestaan O (lukitus
kiinni), minka jdlkeen paina RESET-painiketta vahintaan kolmen
sekunnin ajan.

LED-valo vilkkuu nopeasti pitamalla painettuna RESET-painiketta
painettuna yli kolmen sekunnin ajan, mika osoittaa etta laite on valmis
parametrien tallennukseen; kun paastat RESET-painikkeen, parametrit
on tallennettu.

LED-valo vilkkuu hitaasti vain halytystilan ilmoituksen tapauksessa.

MANUAALINEN AKKU -painikkeen vieressa oleva LED-valo osoittaa
laitteen ajon ja vilkkuu osoittaen loppumista.

MANUAALINEN NOUSU-painikkeen vieressa oleva LED-valo osoittaa
kelkan nousun automaattista ohjausta.

MANUAALINEN LASKU-painikkeen vieressa oleva LED-valo osoittaa
kelkan laskun automaattista ohjausta.

Rev.0 16/11/2021
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Akun lataus

Kun laite on paalla ja pysaytettynd; painettaessa painiketta (H), naytolla
| nakyy akun (V) atausarvo: maksimilataus = 100; minimilataus = 0.

STOP IN PAUSA- eli pysaytystila stop -painikkeen vieressa oleva led-valo
vilkkuu, kun akun lataus saavuttaa 30 %.

Kulutetun muovikalvon painon osoitus (Opt)

Jokaisen jakson lopussa (tai valitsemalla naytolla (F) parametri “CF"),
laite osoittaa kalvon kulutuksen grammoissa naytolla (V) ja nayttamalla
naytolla (F) kirjoituksen “CF". Jotta saavutetaan hyva tarkkuus, on
asetettava oikein kalvon paksuus parametrissa F24.

HUOMAA: Vaihtoehtoisesti on mahdollista tilata malleja, jossa
kalvon kulutus ilmoitetaan metreissa. Myos tassa tapauksessa, jotta
saavutetaan hyva tarkkuus, on asetettava oikein mittarullan halkaisija
parametrissa F24.
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TOIMINNOT

OHJAUSPANEELIN TOIMINNOT

Parametrin ~ avulla  asetetaan  jakson  parametrien
paallekirjoittamisen esto. 0 lukitus kytketty, 1 ei lukitusta

Jakson asetus: 01 nousu ja lasku; 02 nousu tai lasku; 03
kerrokset

Robotin ajon pyorimisnopeus: 05 + 100

Kelkan nousunopeus: 05 + 95

Kelkan laskunopeus: 05 + 100

Vahvistuskierrosten maaran valinta tuotteen alaosassa
Vahvistuskierrosten maaran valinta tuotteen yldosassa
Vahvistuskierrosten maaran valinta keskiosassa (F08)

Korkeus, jolla vahvistuskierrokset tehdaan (FO7) viitaten
muovikalvon keskiosaan (koska rulla on 50 cm korkea, alle 25
cm asetukset eivat ole mahdollisia)

Huom: veto on asetettu parametrilla F32 ja ennakkoveto
parametrilla F33 (viimeksi mainittu vain PS (MPS2) kelkalla)

Muovikalvon osio, joka levitetaan tuotteen huipun yli

Korkeus, jolta kaarimisjakso Iahtee viitaten muovikalvon rullan
alareunaan

Korkeus, jossa kadrimisjakso loppuu viitaten muovikalvon
rullan alareunaan

Korkeus, jossa kelkan nousu paattyy viitaten muovikalvon rullan
ylareunaan (pois luettuna tuotteen lukemisen valokenno)

Kalvon kireys tuotteen alaosan vahvistuskierrosten aikana: 0 +
100

Muovikalvon tuotteeseen kohdistama kiristys kalvokelkan
nousun aikana: 0 + 100

Rev.0 16/11/2021
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OPT F15 Muovikalvon tuotteeseen kohdistama kiristys tuotteen yldosan
vahvistuskierrosten aikana: 0 + 100

OPT F16  Muovikalvon tuotteeseen kohdistama kiristys kalvokelkan
laskun aikana: 0 + 100

OPT F17 Vain PS (MPS2) kalvokelkka muovikalvon venytys tuotteen
alaosan vahvistuskierrosten aikana: 120 + 400

OPT F18 Vain PS(MPS2)kalvokelkka muovikalvon venytys kelkan nousun
aikana: 120 + 400

OPT F19 Vain PS (MPS2) kalvokelkka muovikalvon venytys tuotteen
yldosan vahvistuskierrosten aikana: 120 + 400

OPT F20 Vain kalvokelkka PS (MPS2) muovikalvon venytys kelkan laskun
aikana: 120 + 400

OPT F21 Lavan ympdarysmitta 4,0/99,9 - joissakin malleissa 0,0 =
automaattinen

X F22  Jakso, jossa kansi: kaytdssa 1 tai ei kdytdssa 0
X F23  Kelkan laskuarvo F22 = 1 kannelle

OPT F24  Kaytettavan kalvon paksuus: 10 - 35 mikronia

(Opt: malleille, joissa kalvon kulutus osoitetaan metreissa,
aseta mittarullan halkaisija valilla 60 - 120 mm)

OPT F25 Robotin nopeus siirrossa, m/mm

OPT F26  Jakso leikkauksella

(Opt.): 0 = pois kaytosta, 1 kaytdssa teran yhdella iskulla, 2
kdytossa teran kahdella iskulla

OPT F27 Leikkausaikavaiheen jdlkeen: 0+ 100 sekunnin kymmenesosaa
(leikkauskalvon kireys)

OPT F28 Muovikalvon ulostuloaika leikkuun jalkeen: 0 + 100 sekunnin
kymmenesosaa

X F29  Kaynnistysaika hidas ja kalvon ulosveto hidas jakson alussa

Fromm 7
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Rullankannatinkelkan askeltavan jakson nousukorkeus, 0 =
poistettu kdytosta

Kierrosnumero askel (F30)

Kalvon kireys askelvaiheen ja vahvistusvaiheen kierrosten
aikana F8

Vain kelkka PS (MPS2): kalvon venytys askelvaiheen ja
vahvistuksen kierrosten aikana F8

Alkuvaiheen nydrityksen kierrosmadra tuotteen alaosassa
(kohdan FO5 jalkeen kierrokset kalvo auki), jos = 0, ala suorita
nyoritysta alaosassa

0: nyodritys nousussa poistettu kaytosta
1: taydellinen nydritys nousussa

(Opt: laajennettu nyodritys) 2: nyoritys alhaisista kierroksista
vahvistukseen saakka (ei kaytossa) F8

(Opt: lagjennettu nyoritys) 3: nyoritys vahvistuksesta (kdytossa)
korkeisiin kierroksiin

(Opt: laajennettu nyoritys) 4: nyoritys vain vahvistuksen aikana F8

Nyorityksen kierrosmaara tuotteen huipulla

(Opt:  laajennettu nyoritys) ennen nyorityksen  kierrosten
suorittamista, se nousee F63 cm, jos F36 = 0, se ei suorita
nyoritysta korkeilla kierroksilla

0: nyoritys laskussa poistettu kaytosta
1: taydellinen nydritys laskussa

(Opt: laajennettu nyoritys) 2: nyoritys vahvistuksesta (kdytossa)
alhaisiin kierroksiin

(Opt: laajennettu nyoritys) 3: nyoritys alhaisista kierroksista
vahvistukseen saakka (ei kaytossa)

Lopullisten kierrosten maara tuotteen alaosassa, jos F38 = 0,
ei suoriteta nyoritysta

Rev.0 16/11/2021
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Nyorityksen sulkemisen sadtdaika (sallii sitoa kalvon ollessa
osittain kiinni)

Vahvistuskierrosten maara kerrostumien jakson
uudelleenldhddssa (optional, FO1 = 4)

Mukavuuskorkeus kaytossa 1, ei kaytossa 0

(Opt:  laajennettu nyoritys) kelkan lisanousu korkeiden
kierrosten jalkeen
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2.2 MANUAALISET LISAOHJAUKSET

Nayttd (F) on tarkoitettu manuaalisten ohjausten tarkasteluun.
Manuaalisen ohjauksen suorittamiseksi kayta painikkeita F+ ja F-
halutun ohjauksen valitsemiseksi ja paina seuraavassa luettelossa
iimoitettua painiketta:

TOIMENPIDE

HLLITONG
YHDISTELMA
OHJAUKSET / PAINIKKEET
C1 Painike (B)
C1 Painike (G)
C5 Painike (G)
Co6 Painike (B)
C6 Painike (G)

10

Kalvokelkan nousu
Kalvokelkan lasku
Leikkauksen kayttoonotto
Nyorityskelkan nousu

Nyorityskelkan lasku

Rev.0 16/11/2021
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2.3 AUTOMAATTISET TOIMINTAJAKSOT
FO1=01- TAYDELLINEN NOUSU- JA LASKUJAKSO

Automaattinen jakso, jolla lava kadritaan lahtien pohjasta kohti huippua
ja palaten pohjalle.

Kadrimisen aikana painikkeilla (B) (kelkka nousuvaiheessa) tai (G)
(kelkka laskuvaiheessa) on mahdollista pysayttaa kalvokelkan liike ja
kaynnistaa se alusta paikallisten vahvistusjaksojen tekemiseksi.
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FO1 =02 - VAIN NOUSU TAI VAIN LASKU-JAKSO
VAARA

Jakso “vain nousu” tai "vain lasku” on suunniteltu kddrittdvdin
tuotteen maksimikorkeudelle 1500 mm. Jos tdmd korkeus

A ylitetddn on kdytettdvd putoamisriskeiltd suojaavia ja yli 1500
mm korkeudella tehtdviin téihin tarkoitettuja asianmukaisia
henkilénsuojaimia.

Automaattinen jakso, jolla lavalla oleva tuote kadritaan lahtien pohjasta
kohti huippua tai lahtien huipulta kohti pohjaa.

» Nahda Kaavio 3-s. 11 Kaarimisen aikana painikkeilla (B) (kelkka nousuvaiheessa) tai (G)
(kelkka laskuvaiheessa) on mahdollista pysayttaa kalvokelkan liike ja
kaynnistaa se alusta paikallisten vahvistusjaksojen tekemiseksi.

F10 - ENNALTA MAARITETYLTA KORKEUDELTA LAHTEVA JAKSO

Automaattinen jakso sallii lavan kaarimisen aloittamalla ennalta
maaritetylta korkeudelta, jonka arvo asetetaan toiminnon F10 kautta.

F11 - ENNALTA MAARITETYLLE KORKEUDELLE PYSAHTYVA JAKSO

Automaattinen jakso sallii lavan kaarimisen pysayttamalla ennalta
madritetylle korkeudelle, jonka arvo asetetaan toiminnon F11 kautta.

F12 - ERI KUIN 50 - JAKSO KORKEUSMITTARILLA

Automaattinen jakso, joka sallii lavan kaarimisen pohjalta lahtien
saavuttaen ennalta maaritetyn korkeuden (jonka arvo asetetaan
toiminnolla F12) ja palaten sitten pohjalle.

12 Rev.0 16/11/2021
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F21 = LAVAN YMPARYSMITTA

Kdyttdja voi asettaa lavan ymparysmitan manuaalisesti F21-toiminnosta
tai ottaa kayttéon KOMPASSI-lisatoiminnon, asetuksella F21 = 0,0.
Talld asetuksella kone aloittaa ja pysayttaa jakson samaan kohtaan
automaattisesti.

Kompassilisatoiminto  on jarjestelma, joka hyddyntaa anturia
kadrintdjaksossa ja jonka avulla kone voidaan pysdyttda samaan
kohtaan, mista se lahti, kaarittavan tuotteen muodosta ja mitoista
riippumatta.

Kompassiasetukseen  kuuluu  piirilevy  (H), joka asennetaan
paaohjauskorttiin, seka oma ohjelmisto, joka on asennettu siihen.

Kompassin halytyksia ovat E17, E18 ja E19.
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F22 =01 - TAYDELLINEN NOUSU- JA LASKUJAKSO TAUOLLA

Jakso "nousu ja lasku tauolla” on suunniteltu kddrittévan
tuotteen maksimikorkeudelle 1500 mm. Jos tdmd korkeus
ylitetddn on kdytettdvd putoamisriskeiltd suojaavia ja yli 1500
mm korkeudella tehtdviin téihin tarkoitettuja asianmukaisia
henkilénsuojaimia.

Kaavio 5

14

Automaattinen nousu- ja laskujakso tai pelkka nousu tauolla kaarittavan
tuotteen huipulle pdastya; ennen taukoa kelkka voi laskea F23 kautta
maaritettavan arvon verran.

Laite pysahtyy ja odottaa uudelleenkdaynnistystda antamalla hitaan
katkonaisen aanimerkin

Tauolla olevan kaarimisjakson loppuun viemiseksi paina jakson
kaynnistyspainiketta (A).

Jos asetettu jakso on nousu ja lasku, kelkka nousee, suorittaa korkeat
kierrokset, laskeutuu alaosaan ja pysayttaa sitten jakson.

Jos asetettu jakso on ainoastaan nousu, kelkka nousee, suorittaa
korkeat kierrokset ja pysayttaa sitten jakson.
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F30 - AUTOMAATTINEN TOIMINTAJAKSO
Automaattinen jakso, jonka avulla kuormalava voidaan kaaria askelittain.

Kelkka nousee kohdassa F30 asetettuun korkeuteen, se suorittaa
kohdassa F31 asetetun kierrosmaaran toistaen sita tuotteen huippuun
saakka.

Vahvistuskierrosten aikana on mahdollista sdataa kalvon kireytta ja
venytysta parametreilla, jotka asetetaan kohdissa F32 ja F33.

2.4 PUOLIAUTOMAATTISET TOIMINTAJAKSOT

F1=4 PUOLIAUTOMAATTINEN TOIMINTAJAKSO mahdollistaa lavan
kaarinnan kerroksittain pysahtyen kerrosten valissa.

Kun kalvokelkka on kokonaan matalalla, laite kadrii ensimmaisen
tuotekerroksen ja pysahtyy ylhaalla. Eri kerrosten kaarinta
kdynnistetadn lisapainikkeesta. Tassa vaiheessa voidaan lisata kohdan
FO5 vahvistuskierrokset kullakin kerroksella.

Kdyttdja asettaa kuormalavalle toisen kerroksen ja painaa lisapainiketta
uudelleen aina viimeiseen kerrokseen asti. Tassa vaiheessa voidaan
lisata kohdan F61 vahvistuskierrokset kullakin kerroksella.

Kayttdja painaa nappadinta (A) paattaakseen kaarinnan reunojen vli,
korkeilla kierroksilla FO6 ja kaarinnalla alas pdin.
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HALYTYSTEN LUETTELO

Nayttd (V) on tarkoitettu halytysten ilmoittamiseen, ne ndytetddn
samaan aikaan nappdimen RESET vieressa vilkkuvan LED-valon kanssa
tai nayton (F) oikean LED-valon kanssa kosketusnaytollisissa malleissa:

Koodi Kuvaus Syyt Ratkaisut
EO1 Tormayksen estavaa - Hihna painettuna. - Poista este.
hihnaa painettu - Hihnan tappi lukittu. -Vapauta hihna ja tarkista tappien vapaa
- Mikrokytkin liian 1ahella nokkaa. pyoriminen.
- Rajakytkintd e painettu, eiki - Loitonna mikrokytkin nokasta tappi
signaali saavu piirikorttiin. kohdistettuna: mikrokytkin ei saa olla painettuna.
- Tarkista, toimiiko rajakytkin: jos se eitoimi, vaihda.
Tarkista johdon jatkuvuus taulun signaaleista P1
ja 010. Jos siind on katkos, vaihda se.
E02 Kierron tai kdynnin hairid, - Anturi ei lue hampaita koska liian - Saada anturin asento suhteessa
moottori pysahtynyt kaukana nopeustunnistimesta. nopeustunnistimen hampaisiin (etaisyys < 2
-Anturi el lue hampaita koska MM
nopeustunnistin - on  rikki  tai - Sdada/vaihda nopeustunnistin.
vaantynyt. -Tarkasta  anturin  toiminta  |3hentdmalla
- Anturi ei laheta signaalia piirilevylle. metalliesinetta, jos led syttyy, vaihda johto, jos
- Moottori nayttaa pydrivan anturi ei toimi, on se vaihdettava.
vahemman kuin 500 rpmyli 2,5's. - Jos robotti pydrii sopimattomalla lattialla (matto),
- Laite e liku, ei edes manuaalisilla ~ Valitse tasainen silea lattia, joka ei luista. Jos
komennoilla. halytys tapahtui hidastusvaiheessa, anturi ei lue
kaikkia aanipydran vaiheita.
- Kayttoonotto  tai invertteri ei vastaanota
lupaa kdynnistysta varten, tarkasta johdotus.
Kayttoonotto tai invertteri on hairiotilassa, ilmoita
viimeksi mainitun osoittama koodi. Jos moottori
on DC, tarkasta sen harjat;.Moottorin johto ei ole
kytketty hyvin, tarkasta johdotus ja jannitteet,
my6s jarrusta jos sellainen on; moottorin
sahkdmagneettinen jarru, jos sellainen on, ei
ehka irtoa, eli se on vaihdettava. Moottoriryhma
saattaa olla vaurioitunut tai viallinen, eli se on
vaihdettava.
EO3 Uudelleenkaynnistys - Piirilevy on kdynnistynyt uudelleen. - Paina RESET-painiketta.

jannitteenaleneman
jalkeen

- Laite on pysahtynyt ja nayttaa
taman viestin.

- On tapahtunut jannitteen putoaminen ja laite
on sammunut ja kaynnistynyt sitten uudelleen:
paina RESET-ndppdintd (puuttuva virransyotto)
tai halytyskelloa (touch).
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POF Power fail - On havaittu jannitteen putoaminen - Sammuta kone ja kdynnista se uudelleen.
ilman, etta piirikortti  sammuu
kokonaan.
EOS8 Kelkan nousun/laskun - Anturi ei lue hampaita koska liian - Saada anturin asento suhteessa
hdirio kaukana nopeustunnistimesta. nopeustunnistimen hampaisiin (etdisyys <2 mm),

- Kelkka likkuu vain yhteen suuntaan. jos nopeustunnistin on rikki tai vahingoittunut,
i o on se vaihdettava.
- Anturi ei |aheta signaalia piirilevylle.
- Tarkasta, saavuttaako ohjaussignaali
kayttolaitteen, varmista sitten onko tilan led
myds paalla. Varmista etta kelkan rajakatkaisimia

ei ole painettu ja etta niita ei ole lukittu.

- Rullankannatinkelkka ei liku, ei
edes manuaalisilla komennoilla.

- Tarkasta  anturin ~ toiminta  lahentamalla
metalliesinettd, jos led syttyy, vaihda johto, jos
anturi ei toimi, on se vaihdettava.

- Kayttoonotto tai invertteri ei vastaanota
lupaa kaynnistysta varten, tarkasta johdotus.
Kayttoonotto tai invertteri on hairitilassa, ilmoita
viimeksi mainitun osoittama koodi. Jos moottori
on DG, tarkasta sen harjat. Moottorin johto ei ole
kytketty hyvin, tarkasta johdotus ja jannitteet,
my6s jarrusta jos sellainen on. Moottoriryhma
saattaa olla vaurioitunut tai viallinen, eli se on
vaihdettava. Tarkasta akun tila.

EO9 Pysaytys kalvon - Kalvorulla on loppunut. - Vaihda rulla.
rikkoutumisen tai - Kalvon reuna on irronnut tai kalvo - Kiinnita kalvo uudelleen lavaan.
loppumisen jalkeen on rikki. - Tarkasta heilurianturin  toiminta poistamalla
- Kalvo ei tule ulos. kalvo ja liikuta sita kasin, jos se ei toimi, tarkasta
~Kalvoa ei ole sidottu tuotteeseen  anturin toiminta. Kalvon vetoarvo on korkea,
oikealla tavalla. laske sita.

- Jos ensimmaiset (x) sekuntia kalvo ei kulje kelkan
sisalld, annetaan halytys. Sido kalvo kiredmmin.

E10 Kelkan rajakatkaisin virhe - Johdotusvirhe tai virta puuttuu. - Tarkasta rajakatkaisimien johdotus ja niiden

. virransyotto. Tarkasta kelkan moottorin harjat.
(molemmat ovat auki)

E11 Alarajakatkaisin virhe: ei - Kelkan moottorin pysaytys. - Tarkasta kelkan moottorointi.
ole 5U|k99tU”Ut kelkan - Rajakatkaisin rikki tai pysahtynyt. - Vapauta anturi tai jos se on viallinen, vaihda se.
nousun aikana Tarkasta kelkan moottorin harjat.

E12 Ylarajakatkaisin virhe: ei - Kelkan moottorin pysaytys. - Tarkasta kelkan moottorointi (moottorin harjat).
ole sulkeutunut kelkan - Rajakatkaisin rikki tai pysahtynyt. - Vapauta anturi tai jos se on viallinen, vaihda se.

laskun aikana

E13 Alarajakatkaisin virhe: - Kelkka likkuu  vastakkaiseen - Vaihda pyorimissuunta painvastaiseksi tai
avautunut kelkan nousun suuntaan. rajakatkaisimet ovat painvastoin.
aikana
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E14 Ylarajakatkaisin virhe: - Kelkka  liikkuu  vastakkaiseen - Vaihda py6rimissuunta pdinvastaiseksi tai
avautunut kelkan laskun suuntaan. rajakatkaisimet ovat pdinvastoin.
aikana

E16 Hatatilan laukeaminen - Hatapainiketta on painettu. - Vapauta painike ja palauta virtapiiri.

- Kelkan luukku auki. - Sulje luukku ja palauta virtapiiri, jos kelkka on MB
tai EB tarkasta liittimen siltaus. Tarkasta hatatilan
mikrokytkin.

E17 Viestinnan - Laajennuskorttia ei ole asennettu - Tarkista asennus taman oppaan "Kompassi’-
aikakatkaisuvirhe oikein. luvussa Kkerrotulla tavalla. Tarkista lisaksi, etta
kompassin kanssa: jalat eivat ole hapettuneita: yrita poistaa kortti ja
kompassi ei vastaa laittaa se takaisin.

E18 Kompassin - Syottoliitanta +24V - Tarkista kortin  johdotus "Kompassi'-luvussa
kalibrointiyirhe té.i . - Magneettisen kentan hairio. ndytetylla tavalla.
magneettinen hairio liian - Tarkista, ettei kompassin ldhelld ole johtoja tali
suuri metalliosia.

E19 Kompassivaiheen - Vaiheen puuttuminen - Tarkista, etta robotti on tehnyt vdhintaan yhden
puuttumisen virhe aikakatkaisulle. kierroksen: jos nain ei ole, lisaa parametrin F54

- Magneettikenttd lian heikko tai ~ arvoa.

suuri magneettinen hairio. - Aseta lavan  ympdrysmitta manuaalisesti
kayttajan parametrista F21.

EFA Muistivirhe - Sisdinen virhe. - Ota yhteys tukeen.

EFF

EFO Muistivirhe - Sisdinen virhe. - Ota yhteys tukeen.

EF9

E20 Muistivirhe - Sisdinen virhe. - Ota yhteys tukeen.

E29

E2A Muistivirhe - Sisdinen virhe. - Ota yhteys tukeen.

E2F

E32 Tyhjan akun merkinanto - Akku on tyhjd, ja robotti on - Lataa akku.Jos ongelma jatkuu, vaihda akku.
lepotilassa lepotilassa.

E33 Tyhjan akun merkinanto - Akku on tyhjd, ja robottion vedossa. - Lataa akku. Jos ongelma jatkuu, vaihda akku.
vedossa

E50 Poimutuksen asennon - Molemmat anturit ovat varattuja. - Tarkasta  sdhkojohdotus tai  asennus ja

anturien virhe

mekaaninen toiminta.
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E51 Poimutuksen pysaytys
sulkemisen aikana

- Poimutus on lukkiutunutyldanturiin.

- Tarkasta moottorin toiminta.

- Tarkasta sahkokytkenta.

- Tarkasta mekaanisten esteiden puuttuminen.

- Tarkasta anturin toiminta.

E52 Poimutuksen pysadytys
avauksen aikana

- Poimutus  on  lukkiutunut  ala-
anturiin.

- Tarkasta moottorin toiminta.

- Tarkasta sahkokytkenta.

- Tarkasta mekaanisten esteiden puuttuminen.

- Tarkasta anturin toiminta.

E53 Yldrajakatkaisimen
virhe: ei ole kytkeytynyt
nousukomennon aikana
(nyoritys)

- Kelkka on  pysahtynyt nousun
aikana.

- Tarkasta moottorin toiminta.

- Tarkasta yldanturin toiminta, jos se on rikki, on

se vaihdettava.

- Varmista, ettei ole mekaanisia esteita.

E54 Alarajakatkaisimen
virhe: ei ole kytkeytynyt
laskukomennon aikana
(nydritys)

- Kelkka on pysahtynyt laskun aikana.

- Tarkasta moottorin toiminta.

- Tarkasta ala-anturin toiminta, jos se on rikki, on

se vaihdettava.

- Varmista, ettei ole mekaanisia esteita.

E55 Matalan nydrityksen
rajakytkimen virhe:
sulkeutui nousun aikana

- Moottori pydrii vastapaivaan

- Tarkista johdotukset.

Fromm
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2.4.1 UUDELLEENKAYNNISTYSHALYTYKSENTAIKALVON

RIKKOUTUMISEN / LOPPUMISEN JALKEEN

Odota etta laite pysahtyy vaiheeseen ja vie kelkan rullan
vaihtokorkeudelle (halytys EQ9).

Ratkaise halytyksen aiheuttama ongelma tai vaihda mahdollisesti
kulunut rulla, kiinnita kalvo lavaa.

Paina SINISTA NOLLAUS-painiketta (2), jos ldsna.
Nollaa halytys painamalla RESET (E) painiketta ohjauspaneelista.
Paina painiketta START (A) kolmen sekunnin ajan.
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